MTX-MONITOR.V3b Technische Daten (typische Messwerte)

Nachfolgende typische Messergebnisse wurden an einem Seriengerat MTX-MONITOR.V3b am symmetrischen Monitorausgang gemessen
mit Ublichem Lastwiderstand von 10 kQ bei Leitungspegeln von +6,0 dBu und 0,0 dB Verstarkung, soweit nicht anders angegeben.
Symmetrische Einspeisung uber XLR-Buchsen Eingang 1. Die genaue Konfiguration des Analyzers ist jeweils im linken Block angegeben.

J VOLTAGE 6.0000 dBu
— ANALYZER PANEL ——
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CHE | 0.0012163 | | 6.028 dBu | | 10.0015 KHz
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ANL 1:STOP 2:STOP
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— STATUS
—— GENERATOR PANEL —
4 Low Dist  ON

4 FREQUENCY 10.000 kHz
4 VOLTAGE 6.0000 dBu
—— ANALYZER PANEL ——
{4 INSTRUMENT ANLG 110kHz]
4 Impedance 200 Rt

4 Meas Mode THD+N

4 FrgLim Low 20.000 Hz
4 FrgLim Upp 80.000 kHz
—— DISPLAY PANEL
4 OPERATION SPECTRUM
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THD+N Spektrum Monitor 10 kHz (bew. von 20 Hz...80 kHz)

— ANALYZER PANEL
4 INSTRUMENT ANLG 22kHz
4 Input BAL

4 Unit Chi  dBu

4 Unit Ch2  dBu

4 Fnct Settl AVERAGE

4 Samples 6

—— DISPLAY PANEL ———

4 Unit dB
4 Top -50.00 dB
4 Bottom -125.0 dB
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(H2| 0.00025 % | | 6.009 dBu 10.002 Mz | Sow 7135003
——— STATUS ————[[0 1 olA) 0(X) o(B)
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s Oit dbu  FFT_CHI, FFT _CHZ vs__FREQUENCHtz
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J Center 10.991 kHz —60
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{  Top -Z0.00 dBu gg |-}
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—— FILE PANEL ———
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. <&
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7 Input BAL CBO
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THD bei 1 kHz Record, sym. Eingang (k2..k9 bewertet)
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(H1| 0.00081 x| | 23.00 dBu 0fF SUP TERMINATED
. Hou 08 2009 @
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THD Uber Pegel bei 1 kHz von -20..+23 dBu (k2..k9 bewertet)

MOD DIST Input RMS GEN RUNNING #%){
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CHL | 0.0003957 % | | 6.010 dbu OFF SHP DFF
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CH2 | 0.0003252 7 | | 6.016 dbu OFF Rk iizeamiety
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S L e S 230 e
J FUNCTION — MOD DIST e R
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4 Unit dB -90
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4 Spacing LIN 210 e
Top 0.0000 dB I ErY R 1 .
4 Botton -130.0d8 v a0 [l . yoa U Y
f (low) f(l._lE)
Intermodulation 8kHz/60Hz
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ANL 1:STOP 2:STOP
CHI 107,73 dBu | | 34.58 0fF SUP OFF
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I Unit Ch1  dBu
T G o clBEZ(g FFT CH1, FFT CH2 us FREQUENCY-Hz
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{ Filter OFF ok f : f f
I FFT Size 8192 U
¥ Window RIFE VINC 2 il
4 fAvg Count 3 60 [
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4 Stop Hz —go | :
4 Resolution Hz T
— DISPLAY PANEL —en|]
4 Top -20.00 dBu Ty
4  Bottom -145.0 dBu E
J COMMENT — NOISE-SPEKT| 140
— FILE PANEL ———— -130
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.Noise“-Spektrum Recordausgang




MTX-MONITOR.V3b

Technische Daten (typische Messwerte)

RHS Frequency GEN RUNNING 5% )%
ML 1:TERM 2:TERH
CH1 | 0.0000 dBr OFF 2.00001 Hz | sur rERMINATED
-
O2bo.0227 e || OFF || 1.99999 to | S 3228,
——— STATUS ————[# 1 *(A) *(X) o(A)
FREQUENCY A 1l0.0014 abr | | 818.98 Hz | | |
jStart 20.000 kiz [ 5p,  pyeTonm GEN FREQ /Hz
J Stop 2.0000 Hz 1 3_Ei% ____ S L2y A
J Points 5 FREQUENCY RESPONSE SCALE [+1..-1 dB: i
— ANALYZER PANEL —— 0.8 : :
Jd Impedance 200 Kft 0.6
J FUNCTION — RMS & SeH
I Reference MEAS CH1 v g
J Prct Settl AUERAGE 0.2
Jd Samples 6 0
—— DISPLAY PANEL ——
4 Top 1.0000 0.2
J  Bottom -1.000 _o.4)
J COMMENT — FREQUENCY R
— FILE PANEL ——— el
LOAD INSTRUMENT STATE — -0.8
d Filename FRQ 05HZ.3SA 1
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Frequenzgang Mon

itorweg 2 Hz...20 kHz Skala : +/- 1dB

RMS Frequency GEN RUNNING %%
ANL 1:TERM 2:TERM
CH1 | 0.0000 dBr OFF 2.00000 Hz | sue TERMIMATED
CH2 +0.0015 dBr OFF 19994 He | 52 Beerey  ©
STATUS ———— [# 8
— GENERATOR PANEL —
j?:;g:;n:e ?E o dgr BMS_cHz, vs _ GEN FREQ iz
J FUNCTION — SINE . FREQUENCY RESPONSE SCALE +,-0,1dB
FREQUENCY 0.08 -t
d Start 21.000 kHz 0.
{ Stop Z.0000 Hz
d Points 0.
— ANALYZER PANEL —— 0.
d Impedance 200 Kt 0
J FUNCTION — RMS & S/N

d Meas Time GEN TRACK

J Reference MEAS CH1

Jd Fnct Settl EXPONENTIAL)
Jd Samples 6

— DISPLAY PANEL ——
J COMMENT — FREQUENCY Rw
'
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Pegeldifferenzen der 4 sym. Stereoeingange Uber Frequenz

RMS Frq & Phase  GEN RUNNING $%
ANL 1:TERM Z:TERM
CHt | 0.0003 dBu OFF 20.0000 kHz | sue TERMINATED
0 Nou 08 2009 @
CH2 | 0.0333 dBu OfF -1.2638 e BT
STATUS o(A) o(X) *(A)
— GENERATOR PANEL — 1.3272 ° 20.0000 Hz
FREQUERCY ° I PHASE I e EIEN FREQ /H :
7 Start 20.000 Hz e — us 4 i
d Stop 20.000 kHz Absol .Phase Z0Hz..Z0kHz Skala +-— 30°
e & 2501 JENE: it
J UOLTAGE  ©.0000 dBu 20
— ANALYZER PANEL 15
J Chamnel 1&2 10
J Chi Input GEN CHZ 5
J ChZ Input BAL %
J FREQ/PHASE FREQ&PHASE =
J Format Pha -180..180°
J FUNCTION — RMS & S/N -10
J POST FFT  ON -15
J FFT Size 8192 -20
— DISPLAY PANEL —— _75
J TRACE A — PHASE 30 }
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Phasengan
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RMS Selectiv Frequency GEN RUNNING &3 4
ANL 1:TERM 2:TERM
(H1 10,0039 dBr OFF 19.9957 Kiz | sup tERmInATED
~ INFUT 7 - | Hou 08 2009 @
CHZ |- %.61 dbr 0FF Press SHOW 10 | Sun 10:01:57
STATUS ——— (8 2 =(A) *(X) *(B)
—— GENERATOR PANEL — 2[0.0053 dBr | [ 904.30 Hz | | |
PREQUENCY o 006 e Il B¢ G SEL_CH, vs  GEN FREQ Az
4 Stop 20.000 kHz 3 Crosstalk links <% rechts selektiv
e & BT ) o e e g
J VOLTAGE ~ 12.000 dBu

— ANALYZER PANEL
J FUNCTION — RMS SELECT
4 Reference GEN TRACK
4 Bandwidth BP 1,3 DCT
4 Fnct Settl AUERAGE

4 Samples 5

— DISPLAY PANEL ——
d Reference GEN TRACK

I Tap 0.0000
4  Bottom -120.0
— FILE PANEL ——— |
S
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Ubersprechen links > rechts und rechts > links 30Hz...20kHz
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CHL| 6.004 dBu
(HZ| 6.105 dBu

0FF OFF
FF FF

GEN RUNNING &8
ML 1:TERM 2:TERH
SWP TERMINATED
Hou 12 2006

Sun 15:36:24

STATUS ——
—— GENERATOR PANEL —
FREQUENCY
{1 Start
d Stop
d Points
J VOLTAGE 6.0000 dBu
— ANALYZER PANEL ——
J INSTRUMENT ANLG 110kHz|
d Meas Time AUTO
J Fnct Settl AVERAGE
— DISPLAY PANEL ——
I Top 1.0000
4 Bottom -1.000
J COMMENT — Frequenzgan
— FILE PANEL —
LOAD INSTRUMENT STATE —
d Filename FRE(110K.SA

20.000 Hz
110.00 kHz

dBr RHS  CHZ, us

GEN FREQ ~Hz

Frequenzgang Z-(';’l Hz...11lo K
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Frequenzgang Monitorweg 20 Hz...110 kHz Skala : +/- 1dB

RMS GEN RUNNING &% B[
ANL 1:TERM 2:TERM
CHL - 75.17 dBr OFF OFF SUP TERMINATED
Nou 13 2006

CHZ - B4.16 dBr OFF OFF Mom 23:34:45
—— STATUS ————|[# 4
FREQUENCY A
d Start 40.000 Hz
Jd Stap 20.000 kiz dBr 8 RMS  CHZ, RMS CH1 vs GEN FREQ _/HZ
d Points 50 ichtaktunterdriickung sym. Eingan
VOLTAGE 10 | o ; P
d Spacing LOG STEPS
{ Start 13.000 dBu
d Stop 0.0005 dBu
{1 step —0.013 dB
— ANALYZER PANEL ——
J Input BAL
d Impedance 200 K
J FUNCTION — RMS & S/N
d Meas Time AUTO
— DISPLAY PANEL ——
4 Bottom -100.0
J COMMENT — Gleichtaktur| _100 AR g R I EEELL
S
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Gleichtaktunterdriickung aller sym. Eingange Uber Frequenz

RMS Selecti

v

GEN RUNNING #%){

ANL 1:CONT 2:CONT
CH F131.72 dBr OFF OFF SHP STOPPED
Nou 11 2006 [
CH2 131,84 dBr OFF OFF it ST
STATUS ——— [0 1 =(A) =(X) *(B)
I Start 40.000 Hz & 1 [127.72 aBe | [1.03707 kHz | | |
“{ g;‘;ﬁts gg.oaa Wz || ape  pms seL cna, us  GEN FREQ Az
J UDLTAGE 18.000 dBu Y Crosstalk stereo In/1 > IN 2 selektiv
— ANALYZER PANEL a0 i ey ] g B
J FUNCTION - RMS SELECT
J Reference GEN TRACK g0
I Bandwidth BP 1,3 OCT Sdof
{ Fnct Settl AVERAGE —80
4 Samples 10 -60
— DISPLAY PANEL —— -70
4 Reference GEN TRACK -80
I Top 0.0000 -90
I Bottom -132.9 -160
— FILE PANEL -110
LOAD INSTRUMENT STATE — ~120
4 Filename CROSS_ST.SA 130 i
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Ubersprechen Eing. 1 L+R auf Eing. 2 (mit 47 Q abgeschlossen)

DFD-d2Z, IECZ68

Input RMS

CHL | 0.0600243
CHz | 0.0600238

(] 5918 dBu OFF
(] 5925 dBu OFF

GEN RUNNING %% 3
ANL 1:STOP 2:STOP
SUP OFF

Feb 17 2006 &)
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STATUS
—— GENERATOR PANEL —
J FUNCTION — DFD
J MEAN FREQ 10.500 kHz
4 DIFF FREQ 1.0000 kHz
J TOTAL VOLT 6.0000 dBu
— ANALYZER PANEL ——
Jd Impedance 200 Kft
d Range UTo
J FUNCTION — DFD
d Meas Mode d2 (IEC268)
d Dyn Mode  PRECISION
— DISPLAY PANEL ——
Jd TRACE A — FUNC CH1
4 Unit dB
J Scale
4 Top
4  Bottom

MANUAL
0.0000 dB
-140.0 4B

daB DFD-d2 CH1, DFD-dZ CHZ vus
0

FREQUENCYHz

-100

-120

yap b W

Differenzfrequenz-Verzerrungen bei +6 dBu Leitungspegel




AMS-2 DAR und PAS-8 TECHNISCHER ANHANG

JITTERANALYSEN :

Bei der digitalen Audiosignalibertragung wird die Tonqualitat hauptsachlich durch kurzzeitige Zeitverschie-
bungen (Jitter) der einzelnen Flanken verschlechtert. Fiir hochwertige Ubertragung sollte der Jitter daher so
gering wie mdglich sein.

Die im Router angewandte aktive Schaltungstechnik garantiert geringen Jitter und ist daher auch fir die
Verwendung vor einem DA-Wandler bestens geeignet. Durch die zusatzliche DUTY-CYCLE-Korrektur wird
unabhangig von Signalpegeln und Tastverhaltnis (Mittelwert des Zeitverhaltnisses der , positiven™ und ,, nega-
tiven" Bits) der angewdhlten Quelle ein gleichspannungsfreies Signal ausgegeben und mégliche Jitterbildung
durch die Tiefpasswirkung einer angeschlossenen Leitung verringert. Nachfolgende Messkurven eines Jitter-
Analyzers am PAS-8 bzw. AMS-2 DAR gemessen belegen die extrem jitterarme Signalverarbeitung.

Jitter

RMS via FFT

Jitter
Input Peak

Sanple
Frequency

GEN RUNNING %)%
ANL 1:STOP 2: OFF

[170.587 s | [ 8530 | [ 47999 K | S0 2% oo o

Sun 12:06:35

STATUS ————
=~ Bal Upp  5.0000 U &
—— ANALYZER PANEL ——
= Meas Mode JITTER/PHAS|
= Input INTERN

= Jitter Ref GEN CLK

= FUNCTION - FFT

= DC Suppres ON

= Unit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3|
= Auvg Count 3
—— DISPLAY PANEL
= Top 5.0000 ns
= COMMENT — T
—— FILE PANEL
STORE INSTRUMENT STATE
= Filename  JITSP_DD.SA

s FFT  CH1,

i--EIGENJITTER ANLYZER R&S UPL -
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Jitter

RMS via FFT

Jitter
Input Peak

Sanple
Frequency

GEN RUNNING %)%
ANL 1:STOP 2: OFF

(233697 ps | [L0062Bns | [ 47.999 Mz | Son 2p 2o o

Sun 12:03:57

STATUS
—— GENERATOR PANEL —
= Sample Frq
= Unbal Upp 1.2500 U

= Bal Upp  5.0000 U
—— ANALYZER PANEL ——
= Meas Mode JITTER/PHAS
= Input BAL  (XLR)|
= Jitter Ref GEN CLK

= FUNCTION - FFT

= DC Suppres ON

= Unit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3|
= Avg Count 3
—— DISFLAY PANEL
= To 5.0000 ns
= COMMENT — PAS-8 MONITY
S — |

FFT  CH1,

i--PAS-8 MONITOR-OUT Jitterspectrum:i-

us  FREQUENCY/Hz
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RMS via FFT  Input Peak Frequency ANL 1:STOP 2: OFF

[4.75 ps | [0.96200 v | [ .00 Wz | Sor 2o co01 o

Sun 14:53:49

—— GENERATOR PANEL —
= Sample Frq 48 kHz

% Unbal Upp 1.2500 U

= Bal Upp  5.0000 U
—— ANALYZER PANEL ——
= Meas Mode JITTER/PHAS
= Imput BAL (XLR)|
= Jitter Ref GEN CLK

= FUNCTION - FFT

= DC Suppres ON

= Uit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3|
= Auvg Count 3
—— DISPLAY PANEL
= Top 5.0000 ns

= COMMENT — PAS-8 INSEY
S |

s
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Jitter Jitter Sample GEN RUNNING #%
RMS via FFT Input Peak Frequency ANL 1:STOP 2: OFF

[10.280 ps | [ 420.89ps || 590 M | Sl or ooz«

Sun 07:55:40

STATUS ———

I Sample Frq UALUE: i
96.000 kHz

J Unbal Upp 1.0000 U

I Bal Upp  4.0000 U

— ANALYZER PANEL ——

I Meas Mode JITTER/PHAS

I Input BAL  (ALR)

I Jitter Ref GEN CLK

I DC Suppres ON

I FFT Size 8192

I Window RIFE VINC 3

I fvg Count 3

— DISPLAY PANEL

vs  FREQUENCY/Hz

s00p |
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I Tap 5.0000 ns 20p
I Batton ©.0035 ns 10p
I COMMENT — JITTERSPERT]
— FILE PANEL v Sp H
: 2040100 300
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Bild 1 :

Auf dem Messschrieb links ist das Jitterspektrum des
Testgerdtes (Rhode & Schwarz UPL) selbst darge-
stellt. Alle Skalierungen der Messschriebe sind iden-
tisch. Es wurde der Messbereich von wenigen Hz bis
zu 120 kHz ausgewertet.

Bild 2 :

Messung am Monitorausgang des PAS-8. Trotz der
sehr hohen Auflosung des Messgerdtes ist kaum eine
Erhéhung des Jitters am Spektrum auszumachen.
Die Messwerte liegen nahe an den Messgrenzen des
Testgerates. Der Spitzenwert des lJitters liegt bei
etwa 1 Nano-Sekunde und der Effektive Jitter liegt
unter 300 pS (10°!? Sekunden!). Die Einspeisung
erfolgte Uber Eingang 1.

Bild 3 :

Messung am Monitorausgang des PAS-8. Einspei-
sung erfolgte Uber Insert return. Trotz der sehr
hohen Auflésung des Messgerdtes ist kaum eine
Erhéhung des Jitters am Spektrum gegeniber Bild 1
auszumachen. Auch hier liegt der RMS-Jitter unter
300 pS ! Der Spitzenwert des Jitters liegt bei etwa
1 Nano-Sekunde (107'? Sekunden!).

Bild 4 :

Messung am Monitorausgang des PAS-8. Ein-
speisung des Audiosignals erfolgte Uber Eingang 1
mit 96 kHz Abtastfrequenz und einem Pegel von ca.
4Vss. Alle verwendeten AES/EBU-Kabel ca. 2m lang.
Der RMS-Jitter liegt unter 150 pS ! Der Spitzenwert
des Jitters liegt bei etwa 420 pS.
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