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ZUR BESONDEREN BEACHTUNG

Diese Bedienungsanleitung gilt nur fir das Monitorsystem AMS-2c in der Ausfuhrung mit 8 analogen
Eingangen oder mit 8 analogen und 8 digitalen Stereo-Eingéangen. AMS-2-Versionen mit 12 oder 16
analogen Stereoeingangen siehe Manual AMS-2/16-0.

ACHTUNG :

Netzanschluss nur an Wechselspannung 230 Volt/50..60 Hz mit Schutzleiter (115 Volt/50..60 Hz)!

Das Gerat darf nur an einer geerdeten Schutzkontaktsteckdose betrieben werden !

Um Feuer und elektrischen Schlag zu vermeiden, darf das Gerat weder Regen noch Feuchtigkeit
ausgesetzt werden!

Ein Gerat, das mechanische Beschadigungen aufweist oder in welches Flussigkeiten oder Gegen-
stande eingedrungen sind, darf nicht ans Stromnetz angeschlossen werden, bzw. muss sofort durch
Ziehen des Netzsteckers vom Netz getrennt werden. Das Offnen und Instandsetzen des Geréates darf
nur von Fachpersonal unter Einhaltung der geltenden Vorschriften durchgefuhrt werden.

HINWEISE ZUR AUFSTELLUNG :

Stellen Sie das Gerat niemals in der Nahe von Warmequellen wie Heizkdrpern oder Warmluft-
auslassen oder an Platzen auf, die viel Staub, mechanischen Schwingungen oder Erschuitterungen
ausgesetzt sind.

BEI KONDENSWASSERANSAMMLUNG :

Wenn das Gerat unmittelbar von einem kalten an einen warmen Ort gebracht wird, kann sich
Kondenswasser im Inneren bilden und es besteht die Gefahr, dass das Gerat nicht einwandfrei
arbeitet. Lassen Sie das Gerat in diesem Fall nach dem Transport noch fiir eine halbe Stunde
ausgeschaltet, bis sich die Temperatur des Monitorsystems an die Umgebung angeglichen hat.

ZUR REINIGUNG :

Reinigen Sie Gehause, Frontplatte und Bedienungselemente mit einem weichen, leicht mit einer
milden Seifenlésung angefeuchteten Tuch. Scheuerschwamme, Scheuerpulver und Lésungsmittel
wie Alkohol oder Benzin dirfen nicht verwendet werden, da sie vor allem die Gehauseoberflache der
Fernbedienung angreifen kdnnen.

GARANTIE :

Die Gewahrleistungszeit betragt 3 Jahre. Mangel, die auf Herstellung oder fehlerhaftes Material
zurtickzufuhren sind, werden in diesem Zeitraum kostenlos behoben. Der Garantieanspruch erlischt
durch nicht autorisierten Fremdeingriff !



AMS-2c EINFUHRUNG

AUDIO MONITORSYSTEM AMS-2c
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FRONT FERNBEDIENUNG

Das Audio-Monitorsystem AMS-2c¢ ist ein professioneller Vorverstarker fur h6chste Anspriche an Tonqualitat und
Bedienungskomfort. Es dient zum Abhéren, Verteilen, Uberspielen und Uberwachen der digitalen und analogen
Stereo-Signalquellen im Tonstudio (Videostudio) und des Mischpult-Mix-Ausgangs. Das AMS-2c ist das ideale
Bindeglied um analoge und digitale Audiogerate und die zugehdrige Peripherie miteinander zu verschalten. Die im
Monitorsystem angewandte ,Ultralinear-Schaltungstechnik garantiert auRergewodhnliche Impulsverarbeitung und
einen weit Uber die Hoérgrenzen hinausreichenden Ubertragungsbereich. Im Frequenzbereich eingeschrankte
Versionen sind auf Anfrage lieferbar.

Durch Einsatz des Monitorsystems an digitalen Schnittplatzen muss auf komfortables Abhéren und Uberspielen
nicht langer verzichtet werden. Das Gerat kann als eigenstandiges Gerat arbeiten oder als Ersatz/Erweiterung
vorhandener Mischpult-Abhdrrouter genutzt werden. Diverse Audioleitungen brauchen dann nicht mehr bis zum
Mischpult verlegt werden, sondern kénnen im Hauptgerat (2HE im 19"-Schrank) enden.

Das Bedienteil kann bis zu 8 Meter vom Hauptgerat entfernt sein (andere Langen optional).
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AMS-2c EINFUHRUNG

SCHALTUNGSTECHNIK:

Das AMS-2c wird vollstandig digital gesteuert. Eingangsanwahl, Balanceregelung und Lautstarkeregelung arbeiten
kontaktlos. Dadurch wird eine hohe Genauigkeit und Zuverlassigkeit erreicht (typ. Pegeldifferenzen zwischen links
und rechts Uber das gesamte AMS-2c betragen inkl. Lautstdrkeregelung 0.05 dB oder weniger). Die
Reproduzierbarkeit einmal eingestellter Monitorpegel wird durch rastende Steuerpotis gewahrleistet.

Eine Dynamik von 124 dB, exzellente Frequenz- und Phasengange (unter 1 Hz bis Gber 200 kHz) sowie geringste
nichtlineare Verzerrungen in der GréRenordnung von typ. 0,0002% im wichtigen Mittenbereich gestatten das
neutrale Beurteilen der angewahlten Signalquelle. Aus qualitativen Griinden wurde vollig auf VCAs verzichtet.

Alle analogen Eingangssignale gelangen uber Bufferverstarker auf die aktive Matrix. Dieser hohe Aufwand bietet
den Vorteil eines konstanten Abschlusswiderstandes fir jedes Signal, auch bei summierender Betriebsart, und die
Unabhangigkeit der Ubersprechwerte von der Impedanz der angewahlten Signalquelle (dies gilt besonders fiir hohe
Frequenzen). Kleine Pegeleinbriiche bei der Mehrfach-Signalverteilung (ein Signal auf mehrere Wege), wie bei
vielen passiven Matrixen, werden durch die im AMS-2c verwendete Schaltungstechnik ebenfalls eliminiert.

BETRIEBSSICHERHEIT:

Das Monitorsystem wurde fur professionelle Anwender entwickelt die auch Wert auf eine lange Lebensdauer und
Konstanz der Audioparameter legen.

Nicht zuletzt wird durch die Ausflihrung der Matrix mit Bufferverstarkern auch die Zuverlassigkeit des Systems
erhoht: im Fall einer Uberlastung eines Eingangs, z.B. durch unzuldssig hohe Eingangs-spannungen, kann nicht
gleich die ganze Summe ausfallen. Lediglich der betroffene Eingangsverstarker kdnnte Schaden nehmen. Durch
Umschalten auf einen anderen Eingang ware das Monitorsystem wieder betriebsbereit.

Das AMS-2c ist servicefreundlich in Steckkartentechnik aufgebaut. Ausfallzeiten im Schadensfall werden dadurch
auf ein Minimum begrenzt. Zuklnftige Umristungen z.B. auf andere Eingangsverstarker sind daher schnell zu
bewerkstelligen. Ausfiihrungen mit bis zu 24 analogen Stereoeingdngen und Eingangsverstarker mit integriertem
Aufholverstarker sind in Vorbereitung.

Intern besitz das AMS-2c eine Interfacekarte an der die seriellen Daten auch ohne Messgerat fir jede Steckkarte
optisch Uberpruft werden kénnen. 8 LEDs zeigen die BUS-Daten statisch an.

Beim Ausschalten des Gerates oder bei plétzlichem Ausfall der Netzspannung werden die Betriebszustande
automatisch gespeichert und nach erneutem Einschalten wieder selbsttatig geladen.

Das AMS-2c kann auf Wunsch von zwei verschiedenen Arbeitsplatzen alternativ gesteuert werden. Dadurch
kénnen zwei nicht gleichzeitig benutzte Regierdume auf ein AMS-2c und die gleichen Signalquellen zugreifen. Die
Monitorausgange (3 Lautsprechergruppen) werden dann den entsprechenden Regieraumen zugeordnet.

ABHORANWAHL ANALOG:

Kern des AMS-2c sind zwei symmetrische analoge Stereo Router (Monitor- und Record-Router). Mit dem
MONITOR-ROUTER wird das gewinschte Abhdrsignal ausgewahlt. Mehrere Analogeingdnge kdnnen auch
gleichzeitig angewahlt werden (Summenbildung) ohne sich gegenseitig zu beeinflussen (z.B. zum Kaskadieren der
»,MIX“-Ausgange mehrerer Mischpulte! oder fir Schneide- und Einmessarbeiten).

UBERSPIELANWAHL ANALOG:

Mit dem RECORD-ROUTER kann unabhangig von der Abhéranwahl ein Signal als Uberspielquelle ausgewahit
werden. Eine weitere Bearbeitung oder Verstarkungsanderung ist hier nicht vorgesehen. Dieses Signal erscheint
am RECORD-OUT des AMS-2c und ermdglicht analoge Kopien auch ohne Steckfeld.



AMS-2c EINFUHRUNG

DIGITALANWAHL :

Als Besonderheit (Option 1HE) bietet das AMS-2¢/8-8 die Mdglichkeit aus 8 digitalen Audioquellen (AES/EBU)
ein Signal auszuwahlen und unbearbeitet an zwei Ausgangen fir ext. Digital-Analogwandler und Messzwecke zur
Verfugung zu stellen. Unabhangig davon kann der aktive Router ein weiteres Signal aus den 8 digitalen Eingangen
auswahlen (z.B. als digitales Uberspielsignal). Auch dieses Signal steht dann an zwei galvanisch getrennten
Ausgangen zur Verfligung. In Verbindung mit einem externen DA-Wandler kann direkt zwischen analogen und
digitalen Signalquellen per Tastendruck umgeschaltet und verglichen werden. Je nach Betriebsart kdnnen auch
direkt Kopien von digitalen Signalen auf analoge Gerate gezogen werden.

MESSAUSGANGE ANALOG:

Ein symmetrischer Stereo-Messausgang gestattet die Messung der gerade abgehdrten Signalquelle vor der
Bearbeitung im Monitorsystem (z.B. flr Stereo-Aussteuerungsmessgerate/Stereo-Sichtgerate). Zusatzlich liegt
auch ein Mono-Signal der abgehdrten Quelle als Messausgang an (z.B. fur Spektrumanalyzer). Eine +20dB-
Funktion ist per Tastendruck fiir die Messausgange zuschaltbar.

Fur Abgleichzwecke der Monitoranlage ist eine Uberbriickung der Pegelsteller und der Balanceregelung per
Tastendruck aktivierbar (mit 2 Sekunden Zeitverriegelung). Dadurch erscheint ein angewahltes Eingangssignal mit
genau 0 dB Verstarkung am Monitorausgang.

ABHORFUNKTIONEN :

-20 dB (Kopfhérer und Lautsprecher getrennt), +10 dB, Mute links, Mute rechts, Mute Summe, Mute nur
Lautsprecher, Mono, Seitentausch, Phasentausch und Balance +/- 6 dB in 1dB-Stufen.

Die Funktionen DIM und MUTE fir Lautsprecher sind serienmafig auch Uber externe Gerate ansteuerbar (z.B.
uber Kommando/Gegensprechanlage).

Von der Monitormatrix-Betriebsart (summierende + alternative oder nur alternative analoge Eingangsanwahl)
abgesehen werden samtliche Betriebszustdnde des Monitorsystems Uber die Fernbedienung ausgeldst. Die
Funktionen werden Uber grof3flachige Taster eingegeben. Durch das Ubersichtliche Layout der Frontplatte und die
optische Riickmeldung aller Schaltzustéande Gber LEDs ist ein schnelles und sicheres Arbeiten gewahrleistet.

Durch die digitale Steuerung des AMS-2c liegt die Reproduzierbarkeit einmal eingestellter Pegel- und Balancewerte
innerhalb +/- 0.25 dB. Die Schrittweite der Balanceregelung ist auf 1 dB festgelegt. Jeder der 13 Schritte wird tber
eine LED-Kette zurlickgemeldet.
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AMS-2c EINFUHRUNG

AUS-EINGANGE :

Ausgange fir Kopfhorer sind im Bedienteil integriert (XLR symmetrisch z.B. fiir Stax-Kopfhorer sowie zusatzlich 3
Stereo-Klinkenbuchsen 6,3mm).

Eingange : 8 Stereo-Eingange analog sym. (XLR) und 8 Digital-Eingdnge (Option) AES/EBU (XLR)
Ausgange : 3 alternative Lautsprechersysteme auf XLR zur Speisung von Endstufen,

3 asymmetrische Kopfhérerausgange mit Klinkenbuchsen 6,3mm im Remote

1 symmetrischer Kopfhérerausgang flr Elektrostaten auf XLR im Remote

2 mal 2 Digital-Ausgange (Option) AES/EBU auf XLR
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EXTERNE FUNKTIONEN :

Neben den bereits beschriebenen Mdglichkeiten besitzt die Fernbedienung noch 3 frei belegbare Tasten (z.B. als
Rotlichttaste, Ricksetzung analoger oder digitaler Peakmeter, als Turéffner oder Umschalter von Betriebs-
zustanden der Peripherie).

KOPFHORER-AUSGANGE :

Das Remote besitzt symmetrische XLR-Ausgéange (Leitungspegel + 6 dBu) zum Anschluss externer Versorgungs-
gerate fur Elektrostaten wie z.B. Stax. Neben diesen Ausgangen verfigt das AMS-2c (ber einen Stereo-
Endverstarker zum Treiben passiver Kopfhérer mit 16 Q bis 10 kQ Impedanz (3x 6.3mm Klinkenbuchse). Alle
Kopfhdrerausgange befinden sich in der Fernbedienungsriickwand.

LEITUNGSPEGEL :

Die analogen XLR-Eingadnge und alle symmetrischen XLR-Ausgange einschliellich Kopfhorer sind fir + 6 dBu
Arbeitspegel ausgelegt.

UBERSTEUERUNGSANZEIGE :

Eine CLIP-LED zeigt zuverlassig die Gefahr von Ubersteuerungen an. Uberwacht werden samtliche Verstarker-
stufen die sich im angewanhlten Abhor- oder Uberspielweg befinden. Beim Aufleuchten der Clip-Anzeige betragt die
Aussteuerungsreserve weniger als 0,5 dB.



DIGITALER ROUTER AMS-2 DAR und PAS-8 (Option)

DIGITALFORMAT :

Die 8 Eingange der beiden digitalen, aktiven Matrixen im Router AMS-2 DAR und PAS-8 sind fiir das AES/EBU-
Format ausgelegt. SPDIF-Signale kdnnen auch an den Eingdngen verarbeitet werden solange der Ubliche Pegel
(400...500 mV) eingehalten wird. Eine angewahlte Signalquelle wird auf den Ausgang durchgeschliffen (z.B. fur
externen D/A-Wandler) und parallel dazu gebuffert auf einem zweiten Ausgang (z.B. fur Digital-Peakmeter) zur
Verfligung gestellt. Dies gilt jeweils fir die Abhor- und die Aufnahmematrix.

Das am Eingang anliegende Format erscheint auch am Ausgang. Eine weitere Bearbeitung des Digitalsignals ist
nicht vorgesehen. Der PAS-8 bietet zusatzlich einen digitalen Insert der per Tastendruck am Geréat selbst in den
Monitor- oder Recordweg geschaltet werden kann (weitergehende Bearbeitung wie Formatwandlung, Signal-
verteilung, Abtastratenwandlung im AES/EBU- oder SPDIF-Format bietet der DAS-SRC).

Die Gerate sind vollig transparent fiir alle im seriellen Datenstrom vorhandenen Daten. Eine automatische DUTY-
CYCLE-Korrektur halt das Tastverhaltnis auch bei unterschiedlichen Eingangspegeln konstant. Der zum Signal
addierte Jitter ist extrem gering und betragt typ. < 300 pSer ! 32..96 kHz Abtastraten kénnen verarbeitet werden.

Die digitalen Router AMS-2 DAR und PAS-8 zeigen das Vorhandensein einer Clock flr den gerade angewahlten
Eingang auf der Frontplatte an und erleichtern dadurch bei Bedarf eine schnelle Signalverfolgung. Monitor- und
Recordweg verfligen Uber getrennte Clock-Anzeigen.

Alle Ein- und Ausgange der digitalen Router sind symmetrisch erdfrei und mit Ubertragern ausgeristet. Die
Eingangsimpedanz kann tuber Jumper auch nachtraglich fir jeden Eingang getrennt eingestellt werden. Bei offenem
Jumper betragt die Eingangsimpedanz >1 kQ, bei geschlossenem Jumper 110 Q. Dadurch wird z.B. das Verteilen
eines Signals auf zwei dicht benachbarte Empfanger erleichtert. Bei Auslieferung ist die Eingangsimpedanz auf 110
Q eingestellt.

Sollte ein Signal nicht nur zum digitalen Umschalter gehen, sondern weiter zu einem zweiten dig. Empfanger, so
wird der Jumper fiir den entsprechenden Eingang im Router gedffnet. Die Signalleitung wird dann von der Quelle
zuerst zum AMS-2 DAR oder PAS-8 gefiihrt und von dort aus weiter zum 2. Empféanger. Ein digitaler Signalverteiler
kann daher bei vielen Anwendungen entfallen.

Das AMS-2c erkennt selbsttatig das Vorhandensein des digitalen Routers AMS-2 DAR oder PAS-8 und gibt eine
Freigabe fir die digitale Signalauswahl an das Remote.

Die digitalen Router benétigen keinen Netzanschluss. Steuerung und Stromversorgung tbernimmt das AMS-2¢
Uber das 4-pol. Mini-DIN-Kabel (im Lieferumfang enthalten). Der AMS-2 DAR benétigt das Remote zur
Eingangsanwabhl, der PAS-8 kann auch autark betrieben werden.

SYNCHRONISATION :

Der AMS-2 DAR und PAS-8 bendtigen keine externe Synchronisation. Wird der Router als Signal-umschalter in
einer synchronisierten Gerateperipherie betrieben, so erfolgt eine Umschaltung des Digital-Signals knackfrei bei
identischer Modulation beider beteiligten Signalquellen bzw. bei digital = 0. Gleiches gilt auch bei der Aufsplittung
eines Signals auf zwei Matrix-Eingdnge und Umschaltung zwischen diesen beiden.

Bei Tonsignalen mit unterschiedlicher Modulation wird jedoch wahrend der Umschaltung ein Knackgerausch horbar
sein das der Differenz der beiden Signalpegel im Umschaltmoment entspricht. Solche Umschaltgerausche sind bei
schnell schaltenden Matrixen im Analog- und Digitalbereich grundséatzlich vorhanden. Die Schaltgeschwindigkeit
zwischen Ausschalten des gerade gehérten Signals und Einschalten des neu ausgewahlten liegt in der
GroRenordnung von Nanosekunden (10°...107 sek.).



DIGITALER ROUTER AMS-2 DAR und PAS-8 (Option)
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Abhoranwahl :

Kern des PAS-8 sind wie beim AMS-2 DAR zwei symmetrische Stereo-Router (Monitor- und Record-Router). Mit
dem MONITOR-ROUTER wird das gewiinschte Abhérsignal ausgewahlt.

Uberspielanwahl :
Mit dem RECORD-ROUTER kann unabhingig von der Abhéranwahl ein Signal als Uberspielquelle ausgewahlt
werden.

Digitaler Insert:

Auf Tastendruck kann ein externes digitales Bearbeitungsgerat in den Monitor- oder Record-Signalweg des PAS-8
eingeschliffen werden.
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DIGITALER ROUTER AMS-2 DAR und PAS-8 (Option)

Bei Ausfall der Netzversorgung oder Ausschalten des Gerats wird die momentane Konfiguration automatisch in
einen nicht flichtigen Speicher geladen. Sobald die Stromversorgung wieder zur Verfiigung steht, 1&dt der Router
die gespeicherte Konfiguration selbsttatig. Dadurch ist mit den Gerdten AMS-2 DAR und PAS-8 auch
Schaltuhrbetrieb méglich.

Soll der PAS-8 zusammen mit dem AMS-2c betrieben werden, wird die Stromversorgung des digitalen Routers von
diesem Monitorsystem Gbernommen. Der Netzschalter sollte bei dieser Konfiguration am PAS-8 ausgeschaltet sein,
um ein zentralen ,Reset" durch das Monitorsystem sicherzustellen.

ANDERUNG DER EINGANGSIMPEDANZ :

Nach 6ffnen des Geratedeckels sind die Jumper flir die Anwahl der Eingangsimpedanz erreichbar. Sitzt der Jumper
jeweils auf beiden Kontakten, betrégt die Eingangsimpedanz 110 Q. Wird der Jumper nur auf einen Kontakt
gesteckt ist der Eingangswiderstand >1 kQ. Der AMS-2 DAR besitz 8 Jumper, der PAS-8 zusatzlich noch einen fiir
den Eingang des digitalen Insert.

Jumper flir Eingangsimpedanz
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SPDIF-SIGNALE AN SYMMETRISCHE AES-EBU-EINGANGE

XLR-STECKER Wird ein SPDIF-Signal Uber die XLR-Eingdnge eingespeist, sollte die Impedanz im ent-
sprechenden XLR-Stecker durch Parallelschalten eines Widerstandes mit 232 Q von Pin 2
nach Pin 3 angeglichen werden. Dadurch wird der Eingang an einen Wellenwiderstand von
75 Q angepasst, der fir SPDIF-Signale Ublich ist. Von der ankommenden Leitung wird die
+heiBe" Ader mit Pin 2 verbunden und der Schirm mit Pin 3 und 1 des XLR-Steckers. Die
Abbildung zeigt auf die Lotseite des XLR-Steckers.

[ O~

2
Q.
3

Dieses Adapterkabel ist als Fertigteil mit Cinch-Stecker auf der Eingangs- und XLR-male-
Stecker auf der Ausgangsseite unter der Bezeichnung CASA in den Langen 0.5 m, 1.0 m,
1.5 m, 2.0 m und 3.5 m lieferbar. Als CASA-T auch mit integriertem Ubertrager lieferbar.

232 Ohm

Das gleiche Kabel ist auch mit BNC-Steckverbinder auf der Eingangsseite unter der
Bezeichnung BASA bzw. BASA-T lieferbar.

10



AMS-2c  STROMVERSORGUNG

STROMVERSORGUNG :

Chassis und Schaltungsnull des AMS-2¢ sind voneinander getrennt und Uber
POWER 230V 35VA Buchsen/Schraubklemmen an der Rickseite des Hauptgerates zuganglich.
Storstréome Uber den 19-Zoll-Gerateschrank oder tber den Schutzleiter gelangen
daher nicht in die Audio-Elektronik. Dadurch ist das Monitorsystem fir
verschiedene Masse-Konzepte im Studio einsetzbar

Schaltungsnull und Geratechassis sind intern Uber mehrere parallel geschaltete
Sicherungsschacht Kondensatoren a 0,022 yF miteinander verbunden. Fur hohe Frequenzen wird
eine niederohmige Verbindung als HF-Schirm geschaffen, andererseits entsteht
auf diese Art keine Masseschleife fiir die Netzfrequenz und ihre Harmonischen.

FUSE 200 mAt Das Gerat arbeitet auch bei schwankenden Netzspannungen von 195..245 Volt
Wechselspannung einwandfrei.

Die Netzsicherung befindet sich in der Netzbuchse unterhalb der
Kabeleinfihrung. Mit Hilfe eines kleinen Schraubendrehers kann der Schacht
herausgezogen werden. Eine Ersatzsicherung befindet sich ebenfalls in diesem
Schacht. Verwenden Sie im Bedarfsfall nur Sicherungen des Typ: 5x20 mm
250 mA/250V trage.

CHASSIS 0 VOLT
- - Alle stabilisierten Versorgungsspannungen des Netzteils sind kurzschlussfest und
kénnen durch 5 LEDs auf der Frontplatte des Hauptgerates tiberwacht werden.

Falls im Fehlerfall die 5 Leuchtdioden zur Uberwachung der Versorgungsspannungen auf der Frontplatte nicht
leuchten, der Netzschalter aber beim Einschalten aufleuchtet, ist vermutlich die interne Stromversorgung defekt
oder uberlastet. Wenden Sie sich hier im Bedarfsfall nur an qualifiziertes Fachpersonal bzw. an den Hersteller.

AUSFUHRUNGSVARIANTEN UND ZUBEHOR:

Das AMS-2c ist in zwei verschiedenen Stromversorgungsvarianten lieferbar: mit 230V/50 Hz oder mit 115V / 50..60
Hz. Eine Umstellung darf nur vom Hersteller ausgefiuhrt werden.

Die Fernbedienung wird mit Tasten fiir Etiketten zum Selbstbeschriften geliefert. Das Schriftfeld der Taster ist durch
eine Plexiglas-Abdeckung geschuitzt. Weile Schilder flr die mogliche Selbst-Beschriftung der Eingangs-Taster
liegen dem AMS-2c serienmaRig bei.

Die Fernbedienung ist gegen Aufpreis auch als Einbauwanne flr Regietische lieferbar. Das Bedienfeld liegt dann
parallel zur Tischoberflache flach auf.

Ausfiihrungen mit bis zu 16 analogen Stereoeingangen sind lieferbar (AMS-2b/16-0).
Die Standardlange der Fernbedienungsleitung betragt 8 m. Andere Langen auf Anfrage.

Der digitale Router PAS-8 ist an Stelle des AMS-2 DAR am Monitorsystem anschlieRbar und bietet zusatzlich eine
digitale INSERT-Funktion (nur am PAS-8 selbst zuschaltbar) und eine gleichzeitige Eingangsanwahl von Remote
und PAS-8 aus. Der PAS-8 ist auch als eigenstandiges Gerat betreibbar.
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c

BEDIENUNG
SHIFT INPUT 1 INPUT 2 INPUT 3 INPUT 4 INPUT 5 INPUT 6 INPUT 7 INPUT 8
° ° ° ° ° ° ° ° ,
° ° °® ° ® ° o Q
L
(@)
G

ANALOGE EINGANGSUMSCHALTUNG

Das analoge Abhdrsignal wird durch Betatigen der entsprechenden Taste INPUT 1..8 ausgewahlt. Eine bestehende
Auswahl wird durch eine neue Eingabe geldscht. Wird eine dieser Tasten gedriickt gehalten und werden
anschlieBend weiter Eingaben in diesem Tastenfeld gemacht, so sind die jetzt gewahlten Eingadnge alle gleichzeitig
hoérbar (Tasten summieren jetzt). Diese Funktion ist auch abschaltbar. Das Monitorsystem AMS-2c besitzt
zusatzlich zur analogen Abhor-Matrix eine zweite analoge Uberspiel-Matrix. Damit kann problemlos ein an den
Eingangen 1..8 anliegendes Signal ausgewahlt und als Aufnahmequelle fir angeschlossene Recorder verwendet
werden. Das geschieht unabhangig vom gerade abgehdrten Signal. Durch Betatigen der ,,SHIFT“-Taste und

gleichzeitiger Auswahl einer analogen Quelle (1..8) wird diese RECORD-MATRIX aktiv und schaltet das
angewabhlte Signal auf den Aufnahmeausgang.

INPUT 1 INPUT2  INPUT3  INPUT4  INPUT5 . INPUT6  INPUT7 INPUT8
® ® ® ® ® ® ® ® |D
® ® ® ® ® ® ® ocls

I
A
L

DIGITALE EINGANGSUMSCHALTUNG

Das digitale Abhdrsignal wird durch Betatigen der entsprechenden Taste DIGITAL-INPUT 1..8 ausgewahlt. Eine
bestehende Auswahl wird durch eine neue Eingabe geldscht. Das Monitorsystem AMS-2 besitzt zusatzlich zur
digitalen Abhor-Matrix eine zweite digitale Uberspiel-Matrix. Damit kann problemlos ein an den Eingéangen 1..8
anliegendes Signal ausgewahlt und als Aufnahmequelle fiir angeschlossene Digital-Recorder verwendet werden.
Das geschieht unabhangig vom gerade abgehdrten Signal. Durch Betatigen der ,,SHIFT“-Taste und gleichzeitiger
Auswahl einer digitalen Quelle (1..8) wird die digitale RECORD-MATRIX aktiv und schaltet das angewahlte Signal
auf den Aufnahmeausgang. Die Digitalmatrix-Tasten sind nur bei angeschlossenem digitalen Router aktivierbar!

MUTE MONO REVERSE PHASE + 10 dB

LCR (] ® e e e

00—+4—=20<Z

ABHORFUNKTIONEN
Die Tasten im Monitorfeld schalten Funktionen flr Lautsprecher und Kopfhérer gemeinsam.

Die MUTE-TASTE schaltet je nach Stellung des Kippschalters den linken Kanal (L), den rechten Kanal (R) oder
beide Kanale (C) gemeinsam stumm.

Die MONO-TASTE summiert bei Betatigung den rechten und linken Kanal. Jeder Kanal erscheint dabei um 6 dB

gedampft auf beiden Ausgangen, so dass das Summensignal bei eingeschalteter Mono-Funktion wieder mit 0 dB
Dampfung zur Verfliigung steht.
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c

ABHORFUNKTIONEN

Die REVERSE-TASTE vertauscht das rechte mit dem linken Signal im Abhérweg (nicht im Messausgang!).

Die PHASE-TASTE dreht die Phase im linken Kanal um genau 180°. Das Betatigen der Tasten MONO und PHASE
ergibt die Funktion L-R !

Die +10 dB-TASTE schaltet eine zusatzliche Verstarkung in den Abhdrweg. Dies ist hauptsachlich zur besseren
Beurteilung von leisen Signalen sinnvoll (z.B. fur Horspiel- und Klassikanwendung). Die Messausgange bleiben
davon unbeeinflusst.

SPEAK 1T SPEAK2 SPEAK 3 SP MUTE

LAUTSPRECHERAUSWAHL

Mit den Tasten SPEAK 1..3 wird die gewinschte Abhoéranlage eingeschaltet. Eine Auswahl ist nur alternativ
mdglich. Die SP-MUTE-TASTE schaltet die gerade angewahlte Abhéranlage stumm, die Auswahl bleibt jedoch
bestehen.

dB BALANCE dB
6 543210123456

®
LEFT RIGHT

BALANCE

Mit den Tasten LEFT und RIGHT wird die Balance je Tastendruck um 1 dB in die entsprechende Richtung
verschoben. Durch Steuerung beider Kanale bei Balanceverschiebungen im AMS-2 bleibt die Lautstarke bei allen
Einstellungen konstant. Gelbe LEDs zeigen die gewahlte Balancekorrektur. Durch Tastendruck auf beide Tasten
gleichzeitig wird die Balance sofort auf 0 dB zuriickgesetzt (griine LED leuchtet). Die max. Balanceverschiebung
betragt + 6 dB.

-20 dB
a3 205 o
o 40 13
54 5.5
75 1.5
0 B +6
SPEAKER

PEGELSTELLER

Die elektronischen Prazisions-Pegelsteller besitzen 41 Rastungen und arbeiten in einem Bereich von +6 dB...-100
dB. Zwischenstellungen sind ebenfalls mdglich (Auflésung 0,5 dB, interne Auflésung 0,125 dB). Bei jeder
Pegelstelleranderung werden alle Schaltstufen vom momentanen zum gewuinschten Pegelwert tberstrichen. Durch
diese Technik und die besonders feinen Schaltstufen wird ,Zipper-Noise“ weitgehend vermieden. Im Arbeitsbereich
liegt die Reproduzierbarkeit einer eingestellten Verstarkung/ Dampfung bei typ. 0,25 dB. Die Pegelsteller fir
Kopfhorer und Lautsprecher besitzen identische Eigenschaften

Die -20 dB-TASTE senkt den Pegel noch einmal um genau 20 dB. Um Dynamik und Auflésung bei aktivierter Dim-
Funktion zu erhéhen, wird diese Funktion nicht Uber die elektronischen Pegelsteller realisiert. Diese -20dB-
Funktion wird unmittelbar vor den symmetrischen Ausgangsverstarkern des Monitorweges zugeschaltet und kann
daher das ohnehin sehr niedrige Grundrauschen des AMS-2c noch einmal um ca. 10 dB weiter absenken.
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c

METR+20 GAIN 0dB

PEGELSTELLER BESONDERHEITEN

Mit der Taste ,,GAIN 0dB“ wird die Verstarkung der Pegelsteller fir Kopfhérer und Lautsprecher auf genau 0,0 dB
eingestellt und eine evtl. eingestellte Balanceverschiebung zuriickgesetzt. Dadurch kénnen jetzt Einmessungen des
Abhérweges ohne Abziehen von Verbindungsleitungen oder Uberbriicken des AMS-2¢ durchgefiihrt werden. Durch
nochmaliges Driicken der Taste wird die Pegeleinstellung wieder von den Lautstarke-Potis Gbernommen. Das
Einschalten dieser Funktion erfolgt mit 2 Sekunden Zeitverriegelung um unbeabsichtigtes Betatigen zu vermeiden.

Das AMS-2c hat serienmaRig einen sym. Sterecausgang fiir analoge Peakmeter und einen Monoausgang z.B. fir
Spektrumanalyzer. Diese Ausgange flihren immer das Signal der angewahlten Analog-Monitor-Quelle und kénnen
sonst nicht beeinflusst werden. Ausnahme: mit der ,,METR+20“-Taste kann die Verstarkung dieser Messausgange
um genau 20 dB erhoht werden (elektronisch rastend).

EXT 1 EXT 2 EXT 3

EXTERNE FUNKTIONEN

Die Tasten ,,EXT1, EXT2 und EXT3“ dienen zur Fernsteuerung beliebiger Funktionen und schalten Uber Relais
potentialfreie Kontakte (jeweils 2x um). Die Kontakte sind uUber 2 Sub-D-Stecker am Hauptgerat zuganglich.
Funktionen wie Rotlicht, Peakmeter-Reset, Turdéffner oder Umschaltung von beliebigen Peripheriegeraten werden
dadurch mdglich. Es kénnen auch +5V Logikpegel auf Tastendruck gesendet werden (oder +20V wahlbar durch
Jumper im Hauptgerat). Die Taste EXT1 ist elektronisch rastend, die Tasten EXT2 und EXT3 haben
Tastfunktionen.

LINK-FUNKTION

Mit der ,,LINK“-Taste (Remote-Rlckseite) kann eine Koppelung der Eingangs-

LINK @ Umschaltung zwischen digitaler und analoger Matrix erreicht werden. Man wahit

den Analogeingang an dem der Ausgang des Digital-Analogwandlers anliegt

wahrend man die Link-Taste gedruckt halt. Dadurch wird das AMS-2c so

programmiert, dass der analoge bei Wechsel von einer analogen Abhdrquelle auf eine digitale

gleichzeitig auf den Ausgang des angeschlossenen D/A-Wandlers umschaltet. Hiermit wird ein direkter Vergleich

zwischen digitalen und analogen Quellen mit nur einer Tastenbetétigung méglich. Die ,,LINK“-LED zeigt, ob eine
LINK-FUNKTION programmiert wurde (LED leuchtet).

Wahrend die LINK-Taste gedrickt ist, blinken samtliche griinen LEDs der analogen Eingangsanwahl bis eine
Eingabe gemacht oder die LINK-Taste wieder geldst wird.

LOSCHEN : durch Driicken der LINK-Taste ohne weitere Eingabe wird die LINK-FUNKTION wieder aufgehoben.

Die Link-Funktion ist nur fur die Eingédnge 1..8 der analogen Monitormatrix (Abhdrmatrix) verfigbar. Um unbeab-
sichtigtes Auslésen zu vermeiden, ist der Taster versenkt eingebaut. Er kann mit einem kleinen Schraubendreher
oder Bleistift betatigt werden.
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PEGELSTELLERBESONDERHEITEN IM AMS-2¢c

Die analogen Prazisionspegelsteller werden digital gesteuert. Gegenuber relativ einfach zu realisierenden
integrierten und preiswerten, volldigitalen Volumenreglern ermdéglicht diese Auslegung vor allem bei starkerer
Absenkung des Audiosignals erheblich verzerrungsarmere Signalverarbeitung. Ganz besonders gilt dies fur 16-Bit-
Systeme.

Digitale Pegelsteller

Rein digitale Pegelsteller sind bei hohen Anforderungen an die Signalqualitat nur sehr eingeschrankt zu empfehlen,
besonders bei gering eingestellten Abhdrlautstarken und Ublichen 16-Bit-Formaten. Bei einer Verstarkungs-
einstellung von ca. -20 dB eines digitalen Abschwachers wird der Pegelmittelwert je nach Programm-Material bei
ca. -30..-40 dB gegenuber der Vollaussteuerung liegen. Der Grundrauschpegel bleibt aber etwa gleich, unabhangig
von der eingestellten Verstarkung. Daraus folgt, dass die Dynamik etwa proportional zur eingestellten Pegel-
absenkung abnimmt. Bei heute Gblichen Quellen mit hauptsachlich 16-Bit-Quantisierung reduziert sich die Dynamik
im angenommenen Beispiel von bestenfalls 98 dB auf ca. 58..68 dB.

Das eigentliche Problem besteht aber in den nichtlinearen Verzerrungen (THD = total harmonic distortion), die
aufgrund der Auflésung bei einer digitalen Pegelabsenkung stark ansteigen. Im angenommenen Fall steigen die
Verzerrungen typisch um den Faktor 10 an. Bei leiseren Stellen einer CD oder DAT-Aufnahme von ca. -20 dB
kommt noch einmal eine Erhdhung der Verzerrungen um den Faktor 10 dazu. Ein DA-Wandler welcher bei
Vollaussteuerung mit nichtlinearen Verzerrungen von ca. 0,005% angegeben ist, erreicht dann Ublicherweise nur
einen THD-Wert von etwa 0,2..0,5 %. Diese Verzerrungen sind auch bei héheren THD-Komponenten (Oberwellen
k3..k9) noch sehr ausgepragt und stdérend. Damit ist hochwertige MusikUbertragung ausgeschlossen! Bei hdherer
Aufldsung der Digitalaufnahme; wie z.B. 24 Bit oder ,Dithering“-Verfahren reduziert sich diese Problematik
drastisch.

Warum analoge Pegelsteller

Analoge Pegelsteller besitzen diese Problematik prinzipiell nicht. Auch bei geringerem Wiedergabepegel, wie in
unserer Betrachtung, ist theoretisch keine nennenswerte Einschrankung der Aufldsung festzustellen. Dies hangt
aber auch ganz entscheidend von der Schaltungstechnik der Verstarkerzige hinter dem Pegelstellerpoti ab. Auch
das Poti selbst kann Verzerrungen verursachen. Es gibt Potis deren gesamter Innenwiderstand nicht weitgehend
rein onmscher Natur ist. Kapazitive und induktive Anteile verursachen hdufig messbare Nichtlinearitaten. Ein grofes
Problem stellt auch ein ungentigender Gleichlauf beider Kandle beim Stereopoti dar. Gleichlauffehler von 2-3 dB
sind vor allem bei kleineren Verstarkungseinstellungen keine Seltenheit. Hochwertigere Ausfliihrungen liegen im
Arbeitsbereich (0...-40 dB) bei typ. 0,5..1 dB Gleichlauffehler (Tracking). Nach langerer Betriebszeit sind Probleme
mit der Kontaktsicherheit der Schleifer ein bekanntes Ubel vieler Potentiometer. Da die sich nach Jahren bildenden
Ubergangswiderstande im Poti nicht linear sondern pegelabhéngig sind, werden hier neben vélligen Signalausfallen
auch zusatzliche Verzerrungen mit Uiberwiegend k3-Verzerrungen (Verzerrungen mit Uberwiegenden Anteilen der 3.
Oberwelle) feststellbar sein. Fir motorgetriebene Potis, die oft fur Lautstérke-Fernbedienungen verwendet werden,
gilt die gleiche Problematik.

Hochwertige elektronische Regler welche mit VCAs (Voltage-Controled-Amplifier) aufgebaut sind haben bei
sorgfaltiger Entwicklung in der Regel keine Probleme mit der Zuverlassigkeit oder dem Gleichlauf auch nach Jahren
Betriebszeit. lhr Hauptnachteil sind Uberwiegend eine Einschrdnkung der Dynamik und im Verhaltnis zu
hochwertiger Audioelektronik relativ hohe Verzerrungen. Diese treten vor allem bei grolen Pegeldifferenzen
zwischen Ein- und Ausgang des Pegelstellers und mit iberwiegenden Anteilen der 2. und 3. Oberwelle auf, je nach
angewandter Schaltungstechnik.

Pegelsteller mit elektronisch angesteuerten integrierten Schaltkreisen haben in der Regel ebenfalls keine Probleme
mit der Zuverlassigkeit und dem Gleichlauf. Bei einfachen Schaltkreisen entstehen hier aber, vor allem bei hohen
Eingangsspannungen, oft Verzerrungen mit Obertonanteilen der 2. Oberwelle. Auch die moégliche Dynamik und
Pegelstelleraufldsung wird meistens zu stark eingeschrankt.
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PEGELSTELLER IM AMS-2C

Im Monitorsystem AMS-2c werden mit die hochwertigsten, heute erhéltlichen Schaltkreise fur analoge Pegel-
steuerung verwendet. Diese arbeiten im Signalweg rein analog, werden aber digital Gber einen separaten Mikro-
prozessor angesteuert. Neben dem Volumen wird auch die Balanceregelung in den selben Verstarkerstufen
realisiert. Zur Optimierung der Pegelstellerauflésung wurden je Kanal 4 Pegelsteller-Schaltkreise eingesetzt.
Neben einer internen Aufldsung von 0,125 dB je Pegelstufe wurde damit auch die Dynamik gegenuber ahnlichen
Schaltungen fast verdoppelt.

Der Drehgeber zur Verstarkungseinstellung arbeitet als Gleichspannungsregler mit einem 40-fach-Rastwerk-Poti.
Die hier gewonnene Gleichspannung wird anschlieBend durch einen AD-Wandler digitalisiert und vom Haupt-
prozessor in den entsprechenden Pegelwert je Kanal umgerechnet. Ein digitaler Fensterkomparator verhindert ein
hin- und herschalten zwischen zwei Pegelstufen, falls der Volumenregler genau zwischen zwei digitalen Pegel-
stufen steht. Diese Daten werden dann direkt iber die Fernbedienungsleitung zum Pegel-Prozessor im AMS-2c
weitergeleitet. Hier erfolgt dann die erforderliche Ansteuerung der analogen Schaltkreise. Dabei findet bei einer
plétzlichen Drehung des Reglers kein grofer Pegelsprung im Verstarker statt. Vielmehr wird der Prozessor vom
bisherigen Pegel zur gewlinschten Einstellung sehr viele kleine Pegelschritte in kiirzester Zeit (wenige Milli-
sekunden) durchlaufen um Knackgerausche, auch als Zippernoise bekannt, zu verhindern.

Zur Ansteuerung der Pegelstellerstufe wurde bewusst nicht auf Inkremental-Drehgeber zurtickgegriffen (Endlos-
Rastwerke), da diese kein gutes Reglergefiihl und keine eindeutige Rickmeldung der eingestellten Lautstarke
vermitteln kdénnen. Die Zugriffszeit fur eine bestimmte Verstarkungseinstellung wird mit der im AMS-2c
eingesetzten Technik gegeniber Inkremental-Drehgebern oder Tipptasteneingabe verbessert. Es lassen sich
genaue Lautstarkeeinstellungen sehr schnell realisieren, ahnlich Verstarkern mit passiven Potentiometern.

Die Nachteile der im AMS-2c angewandten Schaltungstechnik sind :
1. der Platzbedarf

2. hoher Schaltungsaufwand

3. teure Bauteile

4. bendtigt kraftigere Stromversorgung

5

komplexe Ansteuerung Uber separaten Mikroprozessor

Die Vorteile dieser Schaltungstechnik sind :

1. sehr geringe Verzerrungen

hohe Dynamik

exzellente Kanalgleichheit

hdchste Zuverlassigkeit auch noch nach Jahren
hervorragendes Reglergefiihl

eindeutige Rickmeldung der eingestellten Lautstarke
keine stérenden Knackgerausche wahrend der Einstellung

nahezu beliebige Charakteristik durch Software bestimmbar

© ® N o g~ 0D

Balanceregelung ohne Schaltungserweiterung integrierbar

—
©

Pegel- und Balanceregelung fernbedienbar
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Nachfolgender Messschrieb zeigt die typischen, extrem geringen Nichtlinearitdten bei einer Verstarkung von 1 und
verschiedenen Eingangspegeln am AMS-2c. Von -13 dBu bis +23,5 dBu Signalpegel liegen die THD-
Verzerrungen unter 0.0005% ! Das Minimum liegt bei Signalpegeln zwischen +1 dBu (ca. 0,9 Volt) und +16 dBu
(ca. 5 V) noch unter 0.0001% und ist fur Pegelsteller im Digital-Audiobereich bis heute nicht erreichbar.

AMS-2c THD versus Level 1 kHz -60.+24 dBu Gain 0dB sym In sym. Out BW 22k
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Ein zusatzlicher Vorteil der elektronischen Pegelstellerstufe ist die exakte Gleichheit zwischen den beiden
Audiokanalen. Im udblichen Regelbereich liegt der Gleichlauf bei typ. < 0,05 dB! Selbst bei Dampfung des
Audiosignals auf -80 dB werden noch typ. < 0,1 dB Gleichlauf erreicht. Die Dynamik des Pegelstellers allein bei
einer Verstarkung von 0 dB (Eingangspegel = Ausgangspegel) betragt Uber 127 dB.

DAS MASSEKONZEPT IM AMS-2¢c

Voraussetzung fir die exzellente Kanaltrennung der Eingdnge des AMS-2c von Uber 120 dB bei 1kHz ist das
aullergewodhnliche Massekonzept dieses Gerates. Storstrdome oder ungenutzte Eingdnge werden bei anderen
Konzepten ublicherweise nach Masse geschaltet. Diese Storsignale bleiben auch bei starksten Leiterbahnen und
groRflachigsten Schirmflachen auf der Platine. Das Ergebnis sind teilweise deutlich hérbares Ubersprechen oder
zusatzlich eingestreute Verzerrungskomponenten.

Im AMS-2c wurde ein vollig neuer Weg beschritten um diese Problematik weitgehend zu beseitigen. Stérstrome
und Signalanteile von nicht angewahlten Signalquellen werden nicht in die Audiomasse abgeleitet sondern Uber
eine getrennte virtuelle ,Dummy-Masse® kurzgeschlossen. Selbst relativ hohe Signalstréme im Kopfhorer-
verstarker gelangen nicht, wie sonst Ublich, auf die Audiomasse. Die erreichten Verbesserungen gegentber
Ublichen Entwicklungen liegen ca. beim Faktor 10.

Zusatzlich wurde erheblicher Aufwand in der Stromversorgung geleistet um auch noch so geringe Stérungen nicht
in die Audiomasse zu speisen. Das Netzteil erzeugt extrem stabile und reine Versorgungsspannungen (das
Rauschen auf den +/- 20V-Versorgungsleitungen bei Volllast liegt bei ca. 50 pyV!).

Die digitalen Steuerungen haben eine eigene Stromversorgung sowie eine eigene Masse. ,Ultra-Low-Drop“-
Schaltungen fur alle Versorgungsspannungen senken die Leistungsaufnahme auf typ. 19 W.
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PHASENREINHEIT IM AMS-2c

Das AMS-2c besitzt einige Funktionen die man bei gewohnlichen ,High-End“-Verstarkern vergeblich sucht, die
aber im Tonstudio oder im Masteringbereich unverzichtbar sind. Dies ist z.B. die Phasendreher-Funktion.
Theoretisch wird ein Signal ausgeléscht, wenn es mit einem gleichartigen, um 180° phasengedrehten und absolut
pegelgleichen Signal gemischt wird.

Beim AMS-2c ist diese Funktion realisierbar durch gleichzeitiges Aktivieren der Mono- und Phasendreher-Tasten.
Bei einem Monosignal wird der Pegel jetzt um ca. 60...70 dB absinken (abhangig von der Pegelgleichheit der
beiden Kanale der Signalquelle). AuBerdem beeinflusst der relative Phasengang der beiden Kanale den Klang
(Frequenzgang) bei dieser Testeinstellung.

Mit dieser Funktion lassen sich Pegelungleichheiten einer Signalquelle schnell erkennen (je gréRer die
Ausléschung um so besser die Kanalgleichheit) und je geringer der Klangunterschied zwischen dieser
Testfunktion und dem Normalbetrieb um so phasenreiner ist der relative Phasengang der Audioquelle. Falls das
sendende Gerat Pegelunterschiede zwischen links und rechts erzeugt und die Ausgange dieses Gerates
abgleichbar sind, kann durch Abhéren mit dieser Funktion die Signalquelle auch ohne Verwendung von genauen
Messinstrumenten auf Pegelgleichheit (in dieser Testfunktion auf minimale Lautstarke) abgeglichen werden!

Die extrem geringe relative Phasendrehung des AMS-2c¢ von typ. unter + 0,1° zwischen dem linken und rechten
Kanal sowie die hervorragende Pegelgleichheit von typ. < 0,01 dB erlauben solch aullergewodhnliche Tests der
angeschlossenen Audiogerate.

FREQUENZGANG DES AMS-2C

Das AMS-2c hat einen typischen Frequenzgang von unter 1Hz...500 kHz -3 dB. Selbst extrem kurze, aber hohe
Signalimpulse werden daher sauber verarbeitet und kénnen den Verstarker nicht Uberfordern. Transiente
Intermodulationsverzerrungen treten durch die sehr schnell arbeitenden Verstarkerstufen praktisch nicht auf.

Testsignal Bild 1: Grof3signalbandbreite des AMS-2c. Sinussignal 100 kHz bei einem Pegel von ca. 10 V rms
bzw. 30 Vpp (entspricht ca. +22 dBu Leitungspegel). Selbst groRte Audiosignale mit hdchsten Frequenzen weit
Uber dem Horbereich kénnen die Verstarker sauber Ubertragen. Diese Messkurve zeigt, dass das Gerat ideal
auch fir die neuesten Digital-Audioquellen, welche mit bis zu 192 kHz Abtastrate arbeiten, eingesetzt werden
kann.

lleCroy
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115 sweeps: awverage laow high sigma
Freqil) 108,823 kHz 99.771 100338 0.1085
rise(1) 1 279073 ps 2.74637 282959 0.01510
Falltly mn 282094 ps 2.77466 2. 8BB03 0.01618
rms (1) 18,326 ¥ 18.322 1@.333 0.002
pkpk (1) 30.Ba v 28.84 3016 B.11

AUTO
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AUDIO-SIGNALQUALITAT ANALOG

VERSTARKERPFADE :

Das AMS-2c ist mit sehr breitbandigen Verstarkerziigen ausgestattet die eine aulRergewdhnliche Signalibertragung
gewahrleisten. Dies belegen eindrucksvoll nachfolgende Messschriebe. Angesteuert wurde das auf O dB
Verstarkung (Eingangssignalpegel = Ausgangssignalpegel) eingestellte AMS-2c¢ mit Rechtecksignalen eines
schnellen Pulsgenerators.

Testsignal Bild 1: 1 kHz bei einem Pegel von ca. 2 V Spitze-Spitze an einem typ. Lastwiderstand von 10 kQ. An der
kaum sichtbaren Dachschrage ist der weite Frequenzgang im Bassbereich erkennbar.

|LeCroy |
| |
|
: |
|
|
|
H |
T |
: |
|
|
|
|
|
: I |
B .2 ms 408my
18 sweeps: average low high sigma
Fregt ) 995.24 Hz 994.88 997.58 B.94
risel 1 JU 215 ns 287 225 4
Falli 2 251 ns 245 259 4
ampll ) 2.126 W 2.121 2.126  ©.001
rms( ) 1.BE36 W 1.B633 1.0637 0.@oROl

STOPPED

Testsignal Bild 2: 10 kHz bei einem Pegel von ca. 2 V Spitze-Spitze. Lastwiderstand des Oszilloskop bei dieser
Messung: 50 Q. Die sehr steilen Flanken zeigen den weiten Frequenzgang des AMS-2c im Hochtonbereich. Auch
schnellste Impulse werden exakt wiedergegeben!

|LeCroy |
| |
4 |

. T [ ,
|

|

|

: |

A—

- |
|
|

: |
L |
b bp—— |
|
I |
[ 58 ps 335mY
52 suweeps: average low high sigma
Freqt ) QN 10,0270 kHz 10.0258 10.0277 O.0004
riseC 1 J 463.7 ns  449.8  476.3 5.0
Fallt 3 qnn BEZ2. 7T ns 48353 BI3.T 4.8
ampli ) 2033V 2.833  2.033  0.0O0
rmsi ) 10164 W 1. 8162 1.M1EE B.0EA1

AUTO
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AUDIO-SIGNALQUALITAT DIGITALER ROUTER

EIN- und AUSGANGSVERSTARKER :

AMS-2 DAR und PAS-8 sind nicht nur als Aufnahmesignal-Umschalter, sondern vor allem als hochwertige
Monitor-Matrix in Verbindung mit einem externen D/A-Wandler konzipiert. Um die dafir erforderliche hohe
Signalqualitdt zu garantieren, arbeiten alle Ausgange dieser Router mit einer automatischen "Duty-Cycle"-
Nachregelung (positive und negative Pulsweiten werden einander angeglichen). Dadurch wird die Bit-Breite
(Tastverhaltnis) auch bei sehr unterschiedlichen Eingangspegeln und verschiedenen Anstiegs- und Abfallzeiten des
am Eingang anliegenden Signals weitgehend konstant gehalten. Dies gilt auch fir den Insert (Einschleifweg) im
PAS-8.

|leCroy Al |
ik 1 ™1 |
IV J ¥ |
2\ |
| \7 | i |
) V] e \uf“uﬂ“*-»—m—--rd [
| 7 | 7 \ 7 ]
n f \ / x 7 T
7 | f | ]
| ; ] 0 ]
| I \ f | ] N

N ] \ ] N

B .lps B.58 Y [] .1 ps LEEmY

1464 sweeps: aswerage low high =sigma
duty(2) 29.88 ¥ 29.70  3A.EA B.B5
duty(l) 50.BB X 43.73 EA.ZA B. 86
Freq(l) UL 3.01789 MHz 3.00946 3. 02916 B.0H239
pkpk (17 B33 my! B 73 B31 2
r20-80%07 U 28.24 ns  19.38  21.21 B.28

Oben stehendes Diagramm veranschaulicht die Arbeitsweise der Duty-Cycle-Regelung. Die obere rote Kurve zeigt
ein stark fehlangepasstes Eingangssignal mit zusatzlich im Verhaltnis 30/70 stark verschobenem Tastverhaltnis
(oberste Zeile der Messwerte). Der Signalpegel betragt ca. 3,5Vss. Die untere blaue Kurve zeigt das vom PAS-8
korrigierte, saubere Ausgangssignal mit einer Duty-Cycle-Symmetrie von typisch 50 % (2..5. Zeile der Messwerte) !
Gut zu erkennen sind auch die genau definierten, Uberschwingerfreien Anstiegs- und Abfallzeiten sowie die
Verzdgerungszeit zwischen Ein- und Ausgang.

Alle Verstarkerstufen sind auf minimalstes Jitter optimiert. Die Verzogerungszeit fir den Monitorweg von einem
Eingang direkt zum Ausgang betragt ca. 60 nS (Nano-Sekunden) und ca. 70 nS fir den Recordweg. Bei
zugeschaltetem Insert im PAS-8 addieren sich weitere 30 nS. Durch diese extrem kurzen Verzoégerungszeiten ist
selbst das Einfugen in vernetzte, synchrone Studioanlagen maglich.
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BETRIEBSARTEN und ANSCHLUSSE

AKTIV-FUNKTION

AKTV @

Das Monitorsystem kann auf Wunsch von zwei Arbeitsplatzen aus bedient werden. Mit der
»AKTIV*“-Taste auf der Rickseite der Fernbedienung wird das gewilinschte Remote aktiviert.
Ein evtl. angeschlossenes zweites Remote wird deaktiviert. Das nicht aktive Remote meldet
jedoch alle Betriebszustande zurick.

Nach dem Einschalten des Monitorsystems blinkt die AKTIV-LED fir einige Sekunden und
meldet dadurch den Initialisierungsvorgang. Wahrend dieser Zeit bleibt eine Betatigung jedes
Tasters wirkungslos. AnschlieRend muss diese Kontroll-LED dauernd leuchten. Sollte dies
nicht der Fall sein, kann die Fernbedienung durch die oben beschriebene Aktiv-Taste von
Hand eingeschaltet werden.

Um unbeabsichtigtes Auslésen zu vermeiden, ist der Taster versenkt eingebaut. Er kann mit
einem kleinen Schraubendreher oder Bleistift betatigt werden.

BETRIEBSART ANALOG-ROUTER

‘@ Die Betriebsart der analogen Monitor- und Uberspielmatrix kann entweder nur alternativ oder

alternativ und summierend gewahlt werden. Bei nicht gedricktem Schalter auf der AMS-2c-
Hauptgerateriickwand (blauer Druckschalter) ist nur alternative Signalauswahl mdglich. Bei
Betatigung mehrerer Tasten gleichzeitig wird dann nur die am langsten gedriickt gehaltene
berucksichtigt.

Wird der blaue Schalter gedrickt, ist summierende und alternative Signalumschaltung
gleichzeitig moglich.

Um unbeabsichtigtes Auslésen zu vermeiden, ist der Schalter versenkt eingebaut. Er kann
ebenfalls mit einem kleinen Schraubendreher oder Bleistift betatigt werden.

ZUSATZGERATE SCHNITTSTELLEN

AUX 1

Der digitale Audio-Router wird an der Rickwand des Monitorsystems (Hauptgerat) Gber die
obere 4-pol. Mini-Din-Buchse mit der Bezeichnung DIG.RT angeschlossen. Es darf nur das
mitgelieferte 4-pol.-Verbindungskabel verwendet werden. Die Stromversorgung und die
Steuerung erfolgen Uber das Hauptgerat.

Uber die untere 4-pol. Mini-Din-Buchse mit der Bezeichnung AUX1 kann z.B. eine zweite
Fernbedienung angeschlossen werden (ohne Kopfhérerausgange).

Emins IR |

N ?‘

e ® TO MAINFRAME
©\8990000) )
® ® 000000

PHONES BALANCED
L o FUNK TONSTUDRIOTECHNIK RAMS-2

PHONES UNBALANCED
o LINK AKTIV

symmetrische S‘reuerléiTung asymmetrische Aktivierung Aktivierung

Kopfhérerausgdnge Kopfhérerausgdnge der Linkfunktion der Fernbedienung
fur Stax-Speisegerdéte 6.3mm Klinkenbuchsen
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c (VERKABELUNG)

VERDRAHTUNGSVORSCHLAG UBERSPIELWEGE ANALOG

Einen einfachen Anschlussvorschlag fiir die Uberspielsignale (Record-Matrix) stellt die nachfolgende Zeichnung
dar. Solange alle Eingange der angeschlossenen Gerate symmetrisch ausgefiihrt sind kann das Record-Signal
problemlos auf alle diese Eingange durchgeschliffen werden. Buffer-Verstarker sind nicht erforderlich.

Bei dieser Konfiguration sind Kopien von jeder Quelle auf jeden Empfanger moglich. Als Erweiterung kann das
Uberspielsignal auch (ber ein symmetrisches Steckfeld mit Trennklinken verteilt werden. Dann sind auch
verschiedene Uberspielungen gleichzeitig moglich.

~

‘ FUNK TONSTUDIOTECHNIK

RECORD LEFT

RECORD RIGHT
v

AT ——
OO OO0 0O o0od
O O O0OO0OO0 O O[]
O O
= L ]S
oo O O] ]

I I

B =3l
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DIGITALER ROUTER AMS-2 DAR und PAS-8 VERKABELUNG

VERDRAHTUNGSVORSCHLAG UBERSPIELWEGE DIGITAL

Einen Anschlussvorschlag fiir Uberspielsignale (Record-Matrix) stellt die nachfolgende Zeichnung dar. Da die
AES/EBU-Signale nicht einfach parallel auf diverse Empfanger verteilt werden kénnen empfiehlt sich bei mehr als 4
digitalen Empfangern die Verwendung eines AES/EBU-Verteilverstarkers. Als Beispiel wird in der nachfolgenden
Grafik der DDA-12-Verteilverstarker in Verbindung mit dem AMS-2 DAR-Router verwendet.

Bei dieser Konfiguration sind Kopien von jeder Quelle auf jeden Empfanger moglich. Durch die
Umschaltmaoglichkeiten des DDA-12 kann als Variationsmdglichkeit das Signal statt zum DA-Wandler oder
digitalem Peakmeter auch mit Eingang 2 des DDA-12 verbunden werden. Auf diese Weise kann das digitale
Monitor- oder Recordsignal als Aufnahmequelle dienen. Es waren dann auch Uberspielungen des ausgewahlten
digitalen Monitor- und Recordsignals gleichzeitig auf verschiedene Empfanger maoglich.

MADE!IN GERMANY. pAR REMOTERM recoroe il Recoroa [l MoNITORE Il MONITOR A

O, O, O, O,
REMOTE CONTROLED
DIGITAL AUDIO ROUTER FU RN MK
FORAES/ERL FORMAT ONLY. ‘a’ o)\ TONSTUDIOTECHNIK
4 (e] (e] (o] (e]
NSTORI NCED OUT

SERNR DS CHASSIS [TRANSFORMER BALANCED OUTJITRA! RMER BAL

AMS-2 DAR

TRANSFORMER BALANGED IN

+ DA - WANDLER
DIG. PEAKMETER

h 4

DAT |b—f , DDDEE
[eenns] ©) () MD adg
] . L 00000
[EE==s] O O MD i
Iﬂ“t:“ = L5 — Ooonn
o o ] O O PCM601 o
mooooo |
DR e

nnnnnn

CDR 3ag

[ DR = EE
OO O0OO0OO0O O 00O

e 00O0O0O0 O OL]

MOD ooo p Ly @ @
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c (VERKABELUNG)

ANSCHLUSSE

SYMMETRISCHE ANALOG-EINGANGE

XLR-FEMALE
C_J

Alle symmetrischen Eingadnge sind mit NEUTRIK-XLR-FEMALE-Buchsen mit vergoldeten
Kontakten ausgeristet. Die Belegung ist wie in der professionellen Technik Ublich
ausgelegt (siehe Bild).

Schutzerde und Betriebserde sind im AMS-2c voneinander getrennt. Um Brummschleifen
zu vermeiden, sollte der Schirm nur auf Pin 1 des XLR-Steckers aufgelegt werden. Wiirde
der Schirm auf Pin 1 und Steckergehause gleichzeitig aufgelegt werden kénnten eventuell
Storstrome zwischen Chassis (Schutzerde) und Audiomasse Uber den Innenwiderstand
der Masseverdrahtung der angeschlossenen Gerate einen Spannungsabfall erzeugen,
der sich unter unglinstigen Bedingungen als Stérsignal bemerkbar machen kénnte.

SYMMETRISCHE ANALOG-AUSGANGE

XLR-MALE

Alle symmetrischen Ausgange sind mit NEUTRIK-XLR-MALE-Buchsen mit vergoldeten
Kontakten ausgeristet. Die Belegung ist wie in der professionellen Technik Ublich
ausgelegt (siehe Bild).

Schutzerde und Betriebserde sind im AMS-2c voneinander getrennt. Um Brummschleifen
zu vermeiden, sollte der Schirm nur auf Pin 1 des XLR-Steckers aufgelegt werden. Wiirde
der Schirm auf Pin 1 und Steckergehause gleichzeitig aufgelegt werden kénnten eventuell
Storstrome zwischen Chassis (Schutzerde) und Audiomasse Uber den Innenwiderstand
der Masseverdrahtung der angeschlossenen Gerate einen Spannungsabfall erzeugen,
der sich unter unglinstigen Bedingungen als Stérsignal bemerkbar machen kénnte.

SCHALTFUNKTIONEN EXTERN (altere Versionen bis Serien-Nr. M94451)

Die mit den Tasten EXT1, EXT2 und EXT3 geschalteten Kontakte sind an der Riickseite des Hauptgerates iber
zwei Sub-D-Stiftleisten 15-polig zuganglich. Diese Kontakte sind potentialfrei und werden Uber 3 gekapselte, mit
vergoldeten Kontakten ausgeristete Relais geschaltet. Die Kontakte sind fiir Belastungen die in der Steuerungs-
und Tontechnik Ublich sind ausgelegt. Sie sind nicht fir grof3ere Leistungen konzipiert. Die geschaltete Leistung
sollte 10 W nicht Ubersteigen. Die max. zulassige Schaltspannung betragt 50 V, der max. Schaltstrom 0,5 A.

Bis Serien-Nr. M94451 ist die zuséatzlich extern ansteuerbare Dim-Funktion Gber den Steckverbinder EXT.SW1 und
die Kontakte 8 und 15 aktivierbar (Option).

Durch Verbinden von Schaltkontakten mit Pin7 bzw. Pin 15 der Stiftleiste ,EXT.SW2/3* kann das Monitorsystem auf
entsprechenden Tastendruck auch ein Logiksignal senden oder ein Logiksignal auf Masse legen. Die Belastung der
internen Spannungsquelle sollte jedoch nicht mehr als 1-2 mA betragen.

Pinbelegung :

auf Stifte in der
Geraterlickseite
gesehen

EXT.SWA1 EXT.SW2/3

(T (T GROUND
(@=| " TASTE EXTDIM +5V (+20V)
® (OPTION) J

© & @@j TASTE EXT 3
© Q) G (@{——<— TASTE EXT 3
Ch= Q=
@%—'/‘ TASTE EXT 1 ? TASTE EXT 2
8@4* . TASTE EXT 1 @70@? TASTE EXT 2
- \/
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c (VERKABELUNG)

SCHALTFUNKTIONEN EXTERN (ab Serien-Nr. M94452)

Die mit den Tasten EXT1, EXT2 und EXT3 geschalteten Kontakte sind an der Riickseite des Hauptgerates iber
zwei Sub-D-Stiftleisten 15-polig zuganglich. Diese Kontakte sind potentialfrei und werden Uber 3 gekapselte, mit
vergoldeten Kontakten ausgeristete Relais geschaltet. Die Kontakte sind fiir Belastungen die in der Steuerungs-
und Tontechnik Ublich sind ausgelegt. Sie sind nicht fir grof3ere Leistungen konzipiert. Die geschaltete Leistung
sollte 10 W nicht tbersteigen. Die max. zuldssige Schaltspannung betragt 50V, der max. Schaltstrom 0,5 A.

Durch Verbinden von Schaltkontakten mit Pin 7 bzw. Pin 15 der Stiftleiste ,EXT.SW2/3“ kann das Monitorsystem
auf entsprechenden Tastendruck auch ein Logiksignal senden oder ein Logiksignal auf Masse legen. Die Belastung
der internen Spannungsquelle sollte jedoch nicht mehr als 1-2 mA betragen.

Ab Serien-Nr. M94452 ist die zusatzlich extern ansteuerbare Dim-Funktion, sowie zusatzlich eine extern
ansteuerbare Mute-Funktion Uber den Steckverbinder EXT.SW1 aktivierbar (serienmafig). Zugleich ist ein
potentialfreier Zugang zu diesen Funktionen Uber Optokoppler integriert worden um mehr Freiheit beim Ansteuern
der Dim/Mute-Funktion zu ermdglichen. Die Steuerspannung kann zwischen +5...420 V liegen. Der Ansteuerstrom
betragt bei +5V ca. 0,5 mA und bei +20 V ca. 2 mA.

Pinbelegung : EXT.SW1 EXT.SW2/3
auf §tift:_.=_; in dgr SN S +5V (120V)
Geréaterlickseite
gesehen (oA 5V (+20V) = () gt GROUND
O AT olo
@@7 EXT DM @@——-/L TASTE EXT 3 (REMOTE)
%@ EXTMUTE - CC (Q@H———  TASTE EXT 3 (REMOTE)
j TASTE EXT 1 (REMOTE) ——-/L TASTE EXT 2 (REMOTE)
:: (@ e TASTE EXT 1 (REMOTE) :: (@] e TASTE EXT 2 (REMOTE)
_ -
Beschaltungsbeispiele extern Dim/Mute ab Serien-Nr. M94452
Speisung von externem Gerat Speisung aus AMS-2c
EXT.SW1 EXT.SW1
f\ f\
® @
8 (D4—————  EXT. DIM (aktiv +5...20V) g %:: EE ’\D/:L'\JATE
% %3 EXT. MUTE (aktiv +5...20V) % %}% '
e » ©
- =
el® el©
\/ \/
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c¢c (VERKABELUNG REMOTE)

STECKERBELEGUNG : Pin 1....ws/gr Phone asym. links Pin9...... ws/br Phone asym. R
Pin 2....Schirm Phone asym. GND Pin 10.... Schirm  GND Schaltungsnull
Pin 3....ws Phone sym. L - Pin 11....ge Phone sym. L +
Pin4...ws Phone sym. R - Pin12....gn Phone sym. R +
Pin 5....Schirm  GND Schaltungsnull Pin 13....ws/rs +55V
Pin 6....Schirm Dig. GND Pin 14 ....Schirm Dig. GND
Pin 7....Schirm CHASSIS Pin 15.... bl DATA 1
Pin8....ws DATA 2

AMS-2 REMOTE-LEITUNG ALLE VERSIONEN

Kabeltyp : KABELTRONIK  TYP: Computronic LiY-2DY-FCY 6x2x0,14 gmm d= 11,0mm

AUF LOTSEITE 154p0l. SUB-D-MALE-STECKVERBINDER GESEHEN

@ GESAMTSCHIRM

@ EINZELSCHIRM-ANSCHLUSS

‘ 2 ADERN

‘ 1 ADER

95
m

B S

- 30,5 mm
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c FERNBEDIENUNG TISCHEINBAU

B T e L LT ZE - AT S

FUNK TONSTUDIOTECHNIK AMS-2

\’I;‘ \!QDS" e ...

Riickansicht REMOTE EINBAUVERSION

22200

10,50 20100

|

|

|

|

|

PHONES BALANCED {
L e LEFT FUNK TONSTUDIOTECHNIK HMS-Z;}
|

|

|

|

|

L/ ® TO MAINFRAME PHONES UNBALANCED
LINK  AKTIV

) [eYe)e)imn

~ SERNR. HEEEEEN

16800
18600
17637

5 AMS-2 REMOTE EINBAUZARGE VON UNTEN
VORN
21950
23800
22200
PHONES BALANCED
RIGHT LEFT FUNK TONSTUDIOTECHNIK AMS-2

0

: OQ@ TO MAINFRAME PHONES UNBALANCED K AKIY
. o@@c@ @@@7@“

AMS-2 REMOTE EINBAUZARGE RUCKSEITE

SERNR.
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c FERNBEDIENUNG TISCHEINBAU

EINBAUZEICHNUNG

Die Frontplatte der Fernbedienung liegt plan auf dem Tisch auf. Die Anschlisse fiir den Tischeinbau koénnen je
nach Bedarf nach hinten oder nach unten herausgefiihrt werden. Die dazu nétigen Durchbriiche sind bereits in der
Einbauzarge enthalten. Bei Kabelausgangen waagerecht nach hinten und Tischplattenstarke von mehr als 20 mm
muss Raum fir die Anschlussstecker in der Tischplatte vorgesehen werden (z.B. durch Ausfrdsungen). Alternativ
ware es auch mdglich die 4 Distanzbolzen, welche Fernbedienung und Zarge miteinander verbinden, zu verlangern.
Dadurch erhoht sich einerseits die Einbautiefe, andererseits konnen die Steckverbinder dadurch leichter an die
Wannenriickseite gefiihrt werden.

Achten Sie beim Einbau auf Zuganglichkeit der beiden Taster ,LINK* und ,ACTIVE®* auf der Wannenruckseite!

Der lichte Tischausschnitt betragt 224 x 164 mm. An der Vorderseite muss eine Hinterfrasung der Tischplatte von
unten erfolgen, so dass noch 5..7 mm Tischplattenstarke oben stehen bleibt (Leiterplatte ist groRer als Frontplatte
und taucht vorn unter die Tischflache!)

Zum Einbausatz gehéren zwei Montagewinkel welche die Einbauzarge von unten auf die Tischplatte ziehen. Sie
werden mit je zwei M4-Schrauben seitlich an die Zarge geschraubt . Vertikale Nuten in den Montagewinkeln
ermoglichen die Anpassung an Tischplattenstarken im Bereich von 20..40 mm. Die erforderliche Gesamt-
Einbaubreite betragt inkl. Montagewinkeln 254,00 mm.

TISCHPLATTE
20..40 mm

224,00

M4 INNENGEWINDE

162,00
188,00

AMS-2 REMOTE EINBAUAUSSCHNITT

FRONTPLATTE SEITENANSICHT
CHASSIS ANSICHT VON RECHTS

26,00

VON UNTEN AUSGEFRASST !

7.00
e

5200

FRONTPLATTE T TISCHPLATIE

20..40 mm
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AUDIO - MONITORSYSTEM AMS-2c SERVICE - ZUBEHOR

EXTENDER-KARTEN

Fur Service- und Messaufgaben sind Verlangerungskarten erhaltlich. Mit diesem Kartensatz konnen die auf dem
Motherbord im Hauptgerat steckenden Leiterplatten so verlangert werden, dass alle Bauteile im Betrieb erreichbar
sind.

Die Verlangerungskarten werden in der bendtigten Kombination mit der Beschriftungsseite zum Netzteil zeigend
eingesteckt. Der Kartensatz ist fir alle AMS-2-Versionen identisch.

i

[

eI R N LR R TR i et e S : S ol G R

EXTENDERLEITUNGEN

Im Verlangerungskartensatz sind ebenfalls enthalten :
1. 1 Stiick Flachbandleitung 30 cm mit 14-pol. Pfostensteckern fiir Arbeiten am Netzteil

2. 2 Stick Flachbandleitungen 20 cm mit 20-pol. Pfostensteckern flir Verbindungen der Audioplatinen mit den
Ein/Ausgangsplatinen an der Gerateriickwand

3. 1Stick Flachbandleitung 2 m mit 15-pol. Sub-D-Steckverbindern als Verbindungsleitung zwischen Hauptgerat
und Fernbedienung

Durch die Benutzung der 15-pol. Sub-D-Verlangerungsleitung bei Servicearbeiten am AMS-2¢ braucht ein eventuell
im Kabelkanal verlegtes Fernbedienungskabel nicht extra ausgebaut zu werden.
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TECHNISCHE DATEN (TYPISCHE MESSWERTE HAUPTGERAT)

Nachfolgende typische Messergebnisse wurden an einem Seriengerat AMS-2c am Monitorausgang gemessen mit Gblichem Lastwiderstand
von 10 kQ bei Leitungspegeln von +6 dBu und 0,0 dB Verstarkung, soweit nicht anders angegeben. Die genaue Konfiguration des Analyzers
ist jeweils im linken Block angegeben. Symmetrische Einspeisung Uber XLR-Buchse, gemessen am symmetrischen XLR-Ausgang.

THD+N Input RMS Frequency GEN RUNNING &% THD 23456789 Input RMS GEN RUNNING &8
AML 1:STOP 2:STOP ANL 1:STOP Z:STOP
CH1 | 0.0005857 7 | | 6.000 dBu | | 1.00143 Kz | sup orr CH1|0.00009%7 | | 6.000 dBu OFF SUP OFF
CHZ | 00006066 7 | | £.600 dBu | | 100143 bz | 32 Zo.cees  © CH2 | 0.0000983 | | 6.000 dBu OFF D e ©
—— STATUS ———— ———— STATUS
AL UL AR S | |1 |1 | el TORBEANEL R | |1 |1 |
slowdist O o 0106705 FFT CHL vs__ FREQUENCYH1z S an . mb_ch, us  GEN FREQ /Hz
—— ANALYZER PANEL = UDLTAGE  6.0000 dBu
= INSTRUMENT ANLG 110kHz| ©0.0050 — ANALYZER PANEL —— -85
= Input BAL = Input BAL -30
~ Impedance 200 Kt 0.0020 = Impedance 200 Kt =95
= Meas Mode THD+N = Common GROUND -100 |-
= FroLim Low 20.000 Hz || 0.0018 = Range AUTD T
= FrqLin Upp 20.000 kHz = FUNCTION — THD 119
— DISPLAY PANEL OIS = Meas Mode ALl di s
= OPERATION SPECTRUM = Dyn Mode  PRECISION
= Top 0.0100 % 0.0002 = Fundamentl AUTO -1z20
= Bottom  0.0000 — DISPLAY PANEL —— -125|
— FILE PANEL 0.0091 : = DPERATION SPECTRUM -138
LOAD INSTRUMENT STATE — : i = Scan Count, 1 o .
= Filenane  THDNZOAR.SA| | Fillads W *!L!uh !ﬂﬂ o o 7133
—_—— 1k Zk__ 3k_4k 5k 7k 10k 26k —_——————— f1_d2 d3 d4 a5 d6 _d7 a8 a9
THD+N Spektrum Monitor bei 1 kHz (bew. von 20 Hz...20 kHz) THD bei 1 kHz Monitor (k2..k9 bewertet)
THD+N Tnput RHS Frequency GEN RUNNING &% THD+N Input RHS Frequency GEN RUNNING &8
ANL 1:CONT Z:CONT ANL 1:STOP Z:STOP
CH1|0.0013089 % | | 6.000 dBu | | 10.0019 kHz | swe orr CHL | 0.0016554 7 | | 6.000 dBu || 10.0019 kiz | sue oer
CHZ | 0.0012585 % || 6.000 dBu | [10.0019 iz | 52 20.0a0r CHZ | 00010355 7 ||| 6.005 dBu | | 10.0019 kiz | 52 20.oocaa
— STATUS ——— ——— STATUS ———
—— GENERATOR PAMEL — | I I | — GENERATOR PANEL — [ I I |

Low Dist DN %
FREQUENCY 10.000 khz Il %5100
UVOLTAGE 6.0000 dBu :

Low Dist DN
FREQUENCY 10.000 kHz

4 POST FFT CH1, vs  FREQUENCY-kHz
0.0100 e e
VOLTAGE 6.0000 dBu

POST FFT CH1,

FrgLin Low Z0.000 Hz
FrqLin Upp 80.000 kHz ([ ©-0005

— ANALYZER PANEL 0.0050 —— ANALYZER PANEL 0.0050
= INSTRUMENT ANLG 110kHz = INSTRUMENT ANLG 110kHz|

= Input BAL 0.0020 [ = Input BrL 0.0020
= Impedance 200 Kt = Impedance 200 Kft

= Meas Mode THD+N 0.0010 = Meas Mode THD+N 0.0010

FrgLim Low 20.000 Hz
FrqLim Upp 80.000 kHz ||| ©-

—— DISPLAY PANEL

— DISPLAY PANEL
= OPERATION SPECTRUM 0.0002Z - £ = OPERATION SPECTRUM 0.0002
= Top 0.0100 » = Top 0.9100 2
= Bottom 0.0000 Beleleail = Bottom 0.0000 % WLl
— FILE PANEL ——— || 5gp —— FILE PAMEL ———
LOAD INSTRUMENT STATE — ¥ LOAD TNSTRUMENT STATE — b5
N S —
10 20 30 40 50 60 8O 10 20 30 40 50 60 80
THD+N Spektrum Monitor 10 kHz (bew. von 20 Hz...80 kHz) THD+N Spektrum Record 10 kHz (bew. von 20 Hz...80 kHz)
DFD-dZ,1EC268  Input Peak GEN RUNNING &% % HOD DIST Input RNMS GEN RUNNING &%)
- ANL 1:STOP 2:STOP ANL 1:STOP 2:STOP
CH1| 0.0000135 » | | 11.890 dbu OFF SUP OFF CH1| 0.00040% 7 | | 6.002 dBu OFF SUP OTF
. Sep 10 1998 & . Sep 10 1998 ©
CHE | 0.6000209 7 | | 11.697 dbu OFF Thy 21:02:12 CH2 | 0.0063134 7 | | 6.002 dBu FF o
STATUS ———— ———— STATUS
—— GENERATOR PANEL — [ i i ] —— GENERATOR PANEL — | I I |
= FUNCTION — DFD = = FUNCTION — HOD DIST
~ MEAN FREQ 10.500 kiz | 4B 5o DFD-d2 Gi1, 05 __ G GEHl A = UPPER FREQ oy || L0 GID DIESE GIFGHOD DIST 2 G5 (0] [y A
= DIFF FREQ 1.9000 kHz = LOWER FREQ 60.000 Hz 0
= TOTAL UDLT 6.9008 dBu 0 = UOLT LF:UF 4.0000 :1
—— ANALYZER PANEL —— = TOTAL UOLT 6.0000 dBu TTY R
= Tnput BAL 220 | e FREEANED
= Impedance 200 Kft 10 = Input BAL -40
= Common GROUND 7 = Inpedance 200 Kft
= FUNCTION — DFD ZEO e = Common GROUND =60 |-
= Meas Mode d2 (IECZ68) = FUNCTION — HOD DIST
= Dyn Mode PRECISION -80 = Dyn Mode PRECISION =8O
— FILE PANEL ——— — FILE PANEL
LOAD INSTRUMENT STATE — -160 LOAD INSTRUMENT STATE — e I 1 1/
= Filename  DFD_AA.SAC = Filename  HOD_AA.SAC
-120 -120 I I I I
a9l At gl Moo BB UL B W
fdiff fn f (low) £ (up)
Differenztonverzerrungen Monitorweg bei 10,5/11,5 kHz Intermodulationsverzerrungen Monitorweg
RMS GEN RUNNING &% Function Frq & Phase  GEN RUNNING &%
ANL 1:TERM 2:TERM ANL 1:TERM 2:TERM
CH | 0.0000 dBr OFF OFF SUP TERMINATED (H| O OFF 20.0000 kHz | sup TERmmnaTED
Sep 27 1998 ° Sep 10 1998 @
CHZ | 0.0003 dir OFF OFF o Tt (H2| O OFF 2.63% S
STATUS ———— =(A)-olA) *(X)-0(X) *(B)-0(B) —— STATUS ——— 0(h) 0(X) =(h)
— GENERATOR PANEL — 0.0083 dBr 19.9800 kHz —— GENERATOR PANEL — 3.306 ° 20.0000  Hz
FREQUENCY dBr £ RMS  CH1 E us lc;IEN FREQ ~Hz ‘ FREQUENCY ° s PHASE I us GIEN FREQ ~Hz ‘
= Spacing  LOG POINTS o CRNREEE e = Start 20.900 Hz 30 : .
Start 20.000 Hz = Stop 20.900 kHz e | :
= Stop 20.000 kHz 0.04 ~ Points 20
= Points 300 0,03 o iiih bl ~ VOLTAGE  6.0000 dBu 20
= UDLTAGE  10.000 dBu —— ANALYZER PANEL 15
T NLSZER PANEL D02 | h i e e e Gt n
= Input BAL 0.91 = Chi Imped 200 Knt 5
= Impedance Z00 K 0 = ChZ Input GEN CH1 0
= Common GROUND —— DISPLAY PANEL —— -
= FUNCTION - RMS & S = TRACE A — PHASE -
—— DISPLAY PANEL = Top 30.000 ° -10
= Reference MEAS CHZ = Bottom -30.00 ° -15
— FILE PAMEL ———— — FILE PANEL ———— -28
LOAD INSTRUMENT STATE — LOAD INSTRUMENT STATE — _25
= Filename LEUM_pAA.SAC = Filename PHAS_AA.SAC _30 P R Tl
—_— 20 50 100 590 1k 2k 5k 10k — 20 50 100 590 1k 2k 5k 10k
Frequenzgang Monitorweg 20 Hz...20 kHz Phasengang Monitorweg 20 Hz... 20 kHz
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TECHNISCHE DATEN (TYPISCHE MESSWERTE HAUPTGERAT)

RHS

GEN RUNNING &% M

ChL 112,06 dBr

ANL 1:CONT Z:CONT
SWP STOPPED

OFF OFF

R Sep 10 1998 3

(HZ F111.95 dBr OFF OFF T B
STATUS olA) o000 o(B)

— GENERATOUR PANEL — Fio4.70 abr | [ 14.9979 Wiz | | |

='Spacing Lo pomnrs || 4B o RS et T v GRY FREG Az

= Start 20.000 Hz -

= Stop 20.000 kiz -

= Points 25 -Z0

= VOLTAGE  20.000 dBu -30

— ANALYZER PANEL 40

= Input BAL 50

= Impedance Z0O Kit —60

= Common GROUND 2

= FUNCTION — RMS & S/N

— DISPLAY PANEL -80

= Reference GEN TRACK -90

— FILE PANEL ———— -100

LOAD INSTRUMENT STATE — i SRS R R S SRS TR

= Filename LEWM_AA.SAC|| _goqf. i i ifil % ¢ SEEL LG AL

20 50 100 500 1k 7k Sk 10k

Ubersprechen Record L+R = Monitorausgang (schlechtester Wert)

RHS

GEN RUNNING &8

(i r118.12 dBr

ANL 1:TERM Z:TERM
SUWP TERMINATED

OFF OFF

R Sep 10 1998 ©

(H2 F114.33 dBr OFF OFF s
STATUS ————— olf) o(x) o(B)

—— GENERATOR PANEL — f109.12 aBr | [ 1.03590 kHz | | |

FREQUENCY dBr RS CH1 s GEN FREQ /Hz

= Spacing LOG POINTS 0 - 2 _

= Start 20.000 Hz =

= Stop 20.000 kiz

= Points 50 -20

= YOLTAGE  20.000 dBu -30

—— ANALYZER PANEL —— -40

= Input BAL 50

= Impedance 200 Kft —60

= Common GROUND 7

= FUNCTION — RMS & SN

— DISPLAY PANEL -80

= Reference GEN TRACK -39

— FILE PANEL ——— -100

LOAD INSTRUMENT STATE — _110 |-

= Filename LEUH_pAA.SAC _170 — .

20 50 100 500 1k Zk Sk 10k

Ubersprechen Eingang L+R = Nachbareingang (Ree = 47 Q)

RHS

GEM RUNNING %%

CHi | 6.0000 dBr
CHE 9.0024 die

ANL 1:TERM Z:TERM
SWP TERMINATED
Sep 27 1998 &
Sun 17:51:46

0FF
FF

= Stop 20.000 KHz &

= Points 50

VOLTAGE

= Spacing LDG STEPS

= Start 0.0000 dBu

= Stop 0.0010 dBu

= Step 0.0000 dB

—— ANALYZER PANEL ——
Input BAL

Inpedance 200 Kit
FUNCTION — RMS & SN

= Meas Time AUTO

— DISPLAY PANEL ——
= Bottom -0.100

— FILE PANEL

LOAD INSTRUMENT STATE —
= Filename FRQ) RESF.SA

]

STATUS ——— # 16

CHZ, vs  GEN FREQ ~Hz

20 50 100 500 1k Zk Sk 10k

Verstarkungsabweichung Eingangs-Kanale 1..8

RMS via FFT GEN OFF [0
ANL 1:CONT 2: OFF
CH - 99.07 dBu OFF OFF SWE OFF
2| o I 7 [JE
Sun 20:46:38
STATUS *(A) *(X) o(A)
“EH?NELYZE“ :ENEL - [123.48 dBu | [ 22.9000 Hz | | |
= oup
= Cht Input DAL T T, oo TR
= FUNCTION — FFT .
= FFT Size B192 -50
= Window RIFE VINC 2| -60
= fig Mode  EXPONENTIAL| —70
= Aug Count 5 _80
= Center 10.991 kHz
= Span 21.94 kHz -90
—— DISPLAY PANEL -100
= OPERATION SPECTRUM 110
= Top -40.00 dBu _1za
= Bottom -150.1 dBu
— FILE PANEL ——— -130
LOAD INSTRUMENT STATE — -140
= Filename  FFT_RMS.SAC 150 P S N —
2k 4k 6k 10k 12k 16k 20k

Noise-Spektrum Monitorausgang (Verstérkung 0,0 dB)
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RHS

GEN RUNNING &% %

Chi -110.86 dBr

ANL 1:CONT 2:CONT
SWP STOPPED

OFF 0FF

| Sep 10 1998 ©
(H2 110,32 dBr OFF OFF S SHeraD)
STATUS ————— o(A) 0(X) o0(B)
— GENERATOUR PANEL — Fio0.08 abr | [14.9979 kiz | |
z“ggggqﬁ; o6 poInTs Il 2BF 0 RS CHL, us  GEN FREQ <Hz
~ Start 20.000 Hz - i
# Stop 20.000 kHz -
= Points 25 -Z0
~ VOLTAGE ~ 20.000 dBu -30
— ANALYZER PANEL -40
= Input BAL 50
= Impedance Z0O Ki 60
= Common GROUND
= FUNCTION — RMS & SAN =
—— DISPLAY PANEL -80
= Reference GEN TRACK -90 :
— FILE PANEL ———— ~100 [ -
LOAD INSTRUMENT STATE — 110 i SRS es | 3
= Filename LEUM_An .3AC _170
20 50 160 500 1k 2k 5k 16k

Ubersprechen Monitor

L+R = Recordausgang (schlechtester Wert)

RMS

GEN RUNNING &% X

(1 | 6.0000 dbr
CHE - 67,09 dBr

ANL 1:TERM Z:TERM
SUP TERMINATED

STATUS ——— [/
20.900 kHz &

= Stop

= Points 50

UDLTAGE

= Spacing LOG STEPS

= Start 0.0000 dBu

= Stop 0.0010 dBu

= Step 0.0000 dB

— ANALYZER PANEL ——
Input BAL

Impedance Z00 Kit
FUNCTION — RMS & S/N
= Meas Time AUTD
—— DISPLAY PANEL
= Bottom -100.0

— FILE PANEL

LOAD INSTRUMENT STATE —
= Filename  INPBALAN.SA

Sep 27 1998«
OFF OFt Sun 17:29°11
16
| I 1 J
e us  GEN FREQ Alz

50 100 200 500 1k Zk Sk 10k

Gleichtaktunterdri

ckung aller 8 Stereo-Eingangskanale

RMS via FFT GEN OFF 138
ANL 1:TERM 2: OFF
(HL (-103.56 dBu OFF OFF SUP OFF
2| o ] .
Fri 18:33:57
STATUS x(A) =(X) olA)
“thNSLYZE“ ggNEL — 1136.91 dBu_ | [ 22.0000 Hz | | |
= oup
= Chi Input BAL LT _C=_ FIEIEEIE
= FUNCTION — FFT E g
FFT Size  B192 -5
Window RIFE UINC 2 -60
fug Mode  EXPONENTIAL 2
Avg Count 5 _80
Center 10.991 kHz
Span 21.94 kHz -390
—— DISPLAY PANEL -100
= OPERATION SPECTRUM _110
= Top -40.00 dBu 128
= Bottom -150.1 dBu
— FILE PANEL ————— -130
LOAD INSTRUMENT STATE — ~140
= Filename FFT_RMS.SAC 150 [F....- —— i . -
zk 4k 6k 10k 12k 16k 20k
Noise-Spektrum Recordausgang
RMS via FFT GEN OFF R
ANL 1:CONT Z: OFF
CH1 -108.89 dBu OFF OFF SHP OFF
(H2| OFF OFF OFF g ©
Sun 20:50:51
STATUS =(A) =(X) 0(A)
-EhTNELYZE“ ggNEL — F140.37 abu | [2z.0000 Hz | | |
= owp
= Chl Input BAL dBqu FFT__CHi, s FREQUENCYH=
= FUNCTION — FFT
AL S g NS SNV NN T S ——
Uindow RIFE UINC 2| -60
fiug Mode  EXPONENTIAL| 2
Aug Count S _80
Center 10.991 kHz
Span 21.94 kHz -390
—— DISPLAY PANEL -100
~ OPERATION SPECTRUM 110
=  Top —40.00 dBu 170
= Bottom -150.1 dBu -
— FILE PANEL ———— -130
LOAD INSTRUMENT STATE — -140
= Filename FFT_RMS.SAC|| _jgq [Ty e ol LAt it
10k 12k 16k 20k

2k 4k Bk

Noise-Spektrum Monitorausg. (Verst. 0 dB zusétzl. —20 dB-Taste)




AMS-2 DAR und PAS-8 TECHNISCHER ANHANG

JITTERANALYSEN :

Bei der digitalen Audiosignalibertragung wird die Tonqualitat hauptsachlich durch kurzzeitige Zeitverschie-
bungen (Jitter) der einzelnen Flanken verschlechtert. Fir hochwertige Ubertragung sollte der Jitter daher so
gering wie moglich sein.

Die im Router angewandte aktive Schaltungstechnik garantiert geringen Jitter und ist daher auch fir die
Verwendung vor einem DA-Wandler bestens geeignet. Durch die zusatzliche DUTY-CYCLE-Korrektur wird
unabhangig von Signalpegeln und Tastverhaltnis (Mittelwert des Zeitverhaltnisses der ,positiven® und
.negativen“ Bits) der angewahlten Quelle ein gleichspannungsfreies Signal ausgegeben und mogliche
Jitterbildung durch die Tiefpasswirkung einer angeschlossenen Leitung verringert. Nachfolgende Messkurven
eines Jitter-Analyzers am PAS-8 bzw. AMS-2 DAR gemessen belegen die extrem jitterarme Signalverarbeitung.

Jitter Jitter Sample GEN RUNNING &%)

RMS via FFT Input Peak Frequency ANL 1:STOP Z: OFF
SWP OFF

EERIEEDEELR

Sun 12:06:35 Bild 1 .
. Ba;ngfgzz:]‘gzaggo v ) Auf dem Messschrieb links ist das Jitterspektrum des
= Meas Mode JITTER/PHAS|| S - [EETICH o5 CHEL CE Testgerétes (Rhode & Schwarz UPL) selbst darge-

= Input INTERN
= Jitter Ref GEN CLK

= FUNCTION — FFT

= IC Suppres ON

= Unit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3
= fug Count 3
—— DISPLAY PANEL
= Top 5.0000 ns
= COMHENT — |
— FILE PANEL
STORE INSTRUMENT STATE
= Filename  JITSP_DD.SA

stellt. Alle Skalierungen der Messschriebe sind
identisch. Es wurde der Messbereich von wenigen Hz
bis zu 120 kHz ausgewertet.

f B
20 40 100 300 1k 3k 10k 30k 100k

Jitter Jitter Sample GEN RUNNING &%)
RMS via FFT Input Peak Frequency ANL 1:STOP Z: OFF
SWP OFF .
(0.6 ps | [Lo66B s | [ 790K | Sor moer = Bild 2 :

Sun 12:09:57 Messung am Monitorausgang des PAS-8. Trotz der

Ep—— sehr hohen Aufldsung des Messgerates ist kaum
gy L s er_om, v FmEUENCYHE eine Erhdhung des Jitters am Spektrum auszu-
= Ba R i-PAS-B8 MONITOR-OUT Jitt 1) . .

P wibezen e —— | zaf Pty machen. Die Messwerte liegen nahe an den Mess-
R (R g grenzen des Testgerates. Der Spitzenwert des Jitters
T (R liegt bei etwa 1 Nano-Sekunde und der Effektive
Do B Jitter liegt unter 300 pS (10"* Sekunden!). Die
> bindan . mrmumca| P ! Einspeisung erfolgte (iber Eingang 1.

= fivg Count 3 20p ]

— DISPLAY PANEL 100 f s a4

= Top 5.0000 ns sl

= COMMENT — PAS-8 MONITv 9 i

EEE— 20 40 100 300 1k 3k 10k 30k 100k

Jitter Jitter Sample GEN RUNNING &% J5{
RHS wvia FFT Input Peak Frequency ANL 1:STOP Z: OFF
SWP OFF
[204.09 ps | [0.96200vs | [ 46.000 Kt | 3% ooor o Bild 3 :

— o Messung am Monitorausgang des PAS-8. Ein-
— SoaTon e, — speisung erfolgte uber Insert return. _Trotz der sghr
e o W ELSHIE hohen Auflésung des Messgerates ist kaum eine
oL Ve P s Erhdhung des Jitters am Spektrum gegeniber Bild 1
= Input AL  OHLR) auszumachen. Auch hier liegt der RMS-Jitter unter
300 pS!
Der Spitzenwert des Jitters liegt bei etwa 1 Nano-
| Sekunde (102 Sekunden!).

= Jitter Ref GEN CLK
= FUNCTION - FFT

= DC Suppres ON

= Unit s

= FFT Size 8192

= Window RIFE VINC 3
= fug Count 3
—— DISPLAY PANEL

= Top 5.0000 ns
= COMMENT — PAS-8 INSE¥
S —

20 40 100 300 1k 3k 10k 30k 100k

Jitter Jitter Sample GEN RUNNING %% )€
RNS via FFT  Input Peak Frequency ANL 1:STOP 2: OFF
SWP OFF
[130.280 ps | [ 420.89ps | [ B.9% Mz | et oraooz o

Sun 07:55:40 .
Bild 4 :
STATUS d . .
4 sample Feg UaLE: L Messung am Monitorausgang des PAS-8. Ein-
1 Unbal Upp 1.0600 U Il 5 g FET_CHL oo CIEIEBIAE speisung des Audiosignals erfolgte Gber Eingang 1
L iy B e Bt e mit 96 kHz Abtastfrequenz und einem Pegel von ca
{ Meas Mode JITTER/PHAS| i“ q g :
RTIC 4V/ss. Alle verwendeten AES/EBU-Kabel ca. 2m lang.
itter Re P | . . .
45C Suppres O 2000 | Der RMS-Jitter liegt unter 150 pS ! Der Spitzenwert
Tuindow  RIFE UINC 3]  106p | des Jitters liegt bei etwa 420 pS.
I Aug Count 3 S0p |
—— DISPLAY PANEL |
J Top 5.0000 ns 20p |
{4  Bottom 0.0035 ns 10p
 COMMENT — JITTERSPEKT] HEH
—— FILE PANEL | Sp e
8 20 40 100 300 1k 3k 10k 30k 106k
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TECHNISCHE DATEN (HAUPTGERAT AMS-2c/8-0)

wenn nicht anders angegeben am MONITOR/RECORD-AUSGANG gemessen bei 10 kQ Last, Verstarkung 0 dB und + 6 dBu Arbeitspegel,
Werte in () Klammern bei + 18 dBu Arbeitspegel (gemessen mit Audioanalysatoren APx555, AP2722 und R&S UPV)

max. Eingangspegel ;... + 24,0 dBu
Eingangsimpedanz:.................oooiiiiiiiiiiii s 20 k@ symmetrisch 10 kQ asymmetrisch
Gleichtaktunterdriickung Eingang 1 kHz/10kHz : ................. > 60 dB/60 dB (typ. >70 dB)

+ 24,5 dBu an 10 kQ

220

>50dB/1 kHz > 50 dB/10 kHz

> 50 dB/1 kHz > 45 dB/10 kHz

600 Q bei +24 dBu / 300 Q bei + 22 dBu

20Hz..20kHz <+0,01dB  2Hz..200 kHz <+0,3dB

GroRsignalbandbreite +12 dBu: ............c.cccoiiiiiiiiiii, 1Hz...200 kHz <+0,3dB
Phasengang absolut: .................coooiiiiiii 20Hz ..20 kHz <+ 3,5°
Phasengang relativ links < rechts @ .............ccocoiis 20Hz ..20 kHz <+ 0,1°
THD Koa...Kq (nichtlineare Verzerrungen) :.........cccocevevvenernnen. 1kHz 0,00012 % 10 kHz <0,00015 % (1 kHz < 0,00015 % 10 kHz < 0,00065 %)
THD+N (nichtlineare Verzerrungen + Nois€) @ .......cccccevveevinnnnnnn. 1 kHz 0,0005 %* 10 kHz < 0,001 %* (1 kHz < 0,00025 %* 10 kHz < 0,0007 %*)
Differenztonverzerrungen d2+d3 10,5 kHz ...Af..1 kHz :....... 0,0001 % (< 0,0002 %)
Intermodulation 60 Hz/7 kHz 4:1 : ..o, 0,001 % (< 0,0015 %)
DIM 100 Transiente Intermodulation Sq 3,15kHz Sin 15k :... 0,001 % (< 0,012 %)
Ubersprechdampfung Eingang/Eingang: ...................cc.......... 1kHz >110dB 10kHz > 100dB
Ubersprechdiampfung links <> rechts: .................cccccccvevennane. 1kHz >100dB 10kHz > 90 dB
max. Verstarkung Eingang = Ausgang: ...............cccoceeverenen. +16 dB
Verstarkungsabweichung Eingang/Eingang: ......................... <+0,02dB
Verstarkungsabweichung Ausgang/Ausgang typ:................ <+0,05dB
Balance Regelbereich: ...............cooiiiii, + 6 dB (13 Stufen)
Balance Schrittweite: ... 1,0dB +£<0,20dB (typ. £ 0,05 dB)
Pegelsteller Regelbereich:................coooiiiiis +6dB...- 100 dB
Pegelsteller Gleichlauf links < rechts (+6..-60 dB):............. <+ 0,1dB (typ. £ 0,05 dB)
Pegelstellerauflosung im Arbeitsbereich (+6..-40 dB): .......... 0,5 dB (intern 0,125 dB)
MONITOR-OUT Gerduschspannung CCIR468 gp-bewertet :. - 89,0 dBu -95,0 dB (Ref. +6 dBu)
MONITOR-OUT Gerauschspannung A-bewertet :.................. -102,0 dBu -108,5 dB (Ref. +6 dBu)
MONITOR-OU FremdspannungT unbewertet eff. :.................. -100,0 dBu 20 Hz..20 kHz -106,0 dB (Ref. +6 dBu)
MONITOR-OUT DIM-Taste aktiv Gerauschsp. bewertet : ....... - 98,5 dBu CCIR 468 gp
MONITOR-OUT DIM-Taste aktiv Gerduschsp. A-bewertet:... -112,0 dBu
MONITOR-OUT DIM-Taste aktiv Fremdsp. unbewertet eff. :... -109,5 dBu 20 Hz..20 kHz eff. (Gain = 0,0 dB)

-91,5dBu CCIR 468 gp -97,5 dB (Ref. +6 dBu)
RECORD-OUT Fremdspannung unbewertet :......................... -102,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff. -108,0 dB (Ref. +6 dBu)
METER-OUT Gerauschspannung bewertet : .............cccccoo...... -84,5 dBu CCIR 468 gp -90,5 dB (Ref. +6 dBu)
METER-OUT Fremdspannung unbewertet :...............c..ccceeee. -95,5dBu (Gain = 0,0 dB) -101,5 dB (Ref. +6 dBu)
Monitor Out Dynamik unbewertet :...........cccccooviiiniiiiiiicens 124,0 dB 20 Hz..20 kHz eff. [126,5 dB A-bewertet]
Record Out Dynamik unbewertet : ... 126,0dB 20 Hz..20 kHz eff. [128,5 dB A-bewertet]
Schaltschwelle Clip-Anzeige: ............cccooveiiiiiiiiniiicecen + 23,5 dBu
KOPFHORERVERSTARKER asymmetrisch:
max. Ausgangspegel:............coooiiiiiiii e + 24 dBu
max. Ausgangsleistung: ...............ccooooiii 2 x800 mW an 70 Q
Ausgangsimpedanz:.................cccceeeiiiiiiii e 250
Ausgangsleistung bei 1 kHzin mW: ... 600Q2 2x 245, 300Q2 2x 420, 150Q2 2x 650, 70Q2 2x 800, 47Q2 2x 600, 32Q 2x 420
THD+N nichtlineare Verzerrungen :..........ccccoooeiiiiieeeiieneninnn. 2x 600 mW/150 Q@ 1 kHz < 0,0004 % 10 kHz < 0,0015 %
FrequeNzgang :...........ccoooiiiiiiiiiiiie e 20 Hz ..20 kHz <+ 0,05dB
Gerauschspannung CCIR 468 gp (Gain=+6dB):............... -84,0dBu (sym. XLR-Ausgange bei 0 dB Verstarkung : - 88 dB)
Fremdspannung 20 Hz..20 kHz eff. (Gain =+6 dB) :............... -95,0dBu  (sym. XLR-Ausgange bei 0 dB Verstarkung : -100 dB)
AMS-2C StromversorguNng : ............ccoccueeeiiiieniiiieeniieeenieee e 230V /50..60 Hz (115V 60 Hz kurzfristig lieferbar)
Leistungsaufnahme typ.: ..........ccocoooiiiiiii 19w
Leistungsaufnahme max.: .............ccooooiiiiiiiiii e 26 VA (inkl. digitalem Router)
SchutzKIasse: ............oooouiiiiiiiii 1
Abmessungen Hauptgerat: ... 19 Zoll/2HE 483 x 88 x 250mm Gewicht: 5,6 kg Gehause/Front : RAL7040/7035
Abmessungen Fernbedienung: ..............ccccoiiiiiiiinnnn, 300 x 235 x 50mm  Gewicht: 1,5 kg ABS-Kunststoff Farbe : RAL 7035
Garantie: .........cooiiiiii 3 Jahre auf Arbeitszeit und Material

Alle Ein-und Ausgéange kénnen ohne Beeintrachtigung der technischen Daten auch asymmetrisch betrieben werden. Im Gegensatz zu ublichen
Verstarkerschaltungen andert sich die Aussteuerungsreserve (Headroom) dadurch nicht! Die Ausgangspegel-Differenz zwischen symmetrischer
und unsymmetrischer Beschaltung betragt : < 0.1 dB. Alle Ausgénge sind kurzschlussfest.

*Messbandbreite (Bw) bei THD+N-Messungen: bei 1 kHz Messfrequenz : 20 Hz..22 kHz, bei 10 kHz Messfrequenz : 20 Hz..80 kHz
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TECHNISCHE DATEN (DIGITALER ROUTER AMS-2 DAR UND PAS-8)

Anzahl der Eingange :................cccoiiiiiiiiiie e 8x Eingang

Anzahl der AUSGANGE :...........ccooiuiiiiiiiieiiiie e 2x Monitor  2x Record  (jeweils voneinander galv. getrennt)
Steckverbinder Eingange: ................ccoooiiiiii XLR female vergoldet

Steckverbinder Ausgange: ...............ccccoeiiiiiiniie e XLR male vergoldet

Format @ ... AES/EBU / AES3 (transparent fir alle Formate)

unterstiitzte Wortbreite Audiodaten: ......................c.ccceee. bis 24 Bit

unterstiitze Taktfrequenz :................c.cooooiiiiiii i, 25...96 kHz

Eingangspegel @ ... 300 mV...5V pp (max. 10V pp)

Eingangsimpedanz: ..............ccocccoiiiiiiiiii 110 Q (wahlweise 1 kQ Uber interne Jumper) trafosym. erdfrei
zulassige Eingangs-Gleichtaktspannung max. :................. +60V

AusSgangspegel: .........cocooiiiiiiiiii e 4,5V ppan 110 Q

Ausgangsimpedanz: ................coooiiiiiiiiic e 110Q trafosymmetriert (erdfrei)

zulassige Ausgangs-Gleichtaktspannung max. :................ +60V

Anstiegszeit AUSGaNg :..........ccccuiiiiiiiiiiiii s 15...20 ns

Verzogerungszeit Eingang > Ausgang :.............ccccocceeeenne 60...80 ns

zum Eingangssignal addierter Jitter (100 Hz..110 kHz) : .... <500 pS rms bei Ue 500mv..5vpp  (typ. < 300 PS RMS bei Ue 2...5Vpp)
Synchronisation = ... externe Synchronisation nicht erforderlich

Steuerung Fernbedienung : .................cocooiiii serielle symmetrische Schnittstelle &hnlich RS422
StromMVEersOrgUNG I........cooiiiiiiiiiiie e 5,5V DC liber AMS-2 Hauptgerat

Leistungsaufnahme : ... 2 VA

SiCherung @ ..o elektronische Strombegrenzung

Schutzklasse :..........oocoiiiiiiiii e 1 (in Verbindung mit AMS-2c Hauptgerat)
Gehduseausfiihrung: ...............cccooiiiiiiii e Stahlblech beschichtet Gehause RAL 7040, Frontplatte lichtgrau RAL 7035
ADMESSUNGEN ...ttt 483mm x 250 mm x 44 mm (Breite x Tiefe x Hohe) Gewicht : 2,6 kg
Garantie :........ccoiiiiii e 3 Jahre auf Arbeitszeit und Material
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ZUR BESONDEREN BEACHTUNG

STORSTRAHLUNG UND STORFESTIGKEIT
Das Gerat entspricht den Schutzanforderungen auf dem Gebiet der elektromagnetischen Vertraglichkeit, die u.a. in
den Richtlinien 89/336/EWG und FCC, Part 15, aufgefuhrt sind :

Die vom Gerat erzeugten elektromagnetischen Aussendungen sind soweit begrenzt, dass ein
bestimmungsgemaler Betrieb anderer Gerate und Systeme mdglich ist.

Das Gerat weist eine angemessene Festigkeit gegen elektromagnetische Stérungen auf, so dass ein
bestimmungsgemalier Betrieb moglich ist.

Das Gerat wurde getestet und erfillt die folgenden Bedingungen :

Sicherheit : Schutzklasse 1 gemall EN60950; 1992 + A1/A2; 1993 (UL1950)

EMV : Audio-, Video- und audiovisuelle Einrichtungen sowie fiir

Studio-Lichtsteuereinrichtungen fur den professionellen Einsatz.

Stoéraussendung : EN55103-1
Storfestigkeit : EN55103-2

Die Berlicksichtigung dieser Standards gewahrleistet mit einer angemessenen Wahrscheinlichkeit sowohl einen
Schutz der Umgebung wie auch eine entsprechende Storfestigkeit des Gerates. Eine absolute Garantie, dass keine
unerlaubte elektromagnetische Beeintrachtigung wahrend des Geratebetriebes entsteht, ist jedoch nicht gegeben.

Um die Wahrscheinlichkeit solcher Beeintrachtigungen weitgehend auszuschlielen, sind folgende Malinahmen zu
beachten :

bericksichtigen Sie bei der Installation des Gerates Hinweise in dieser Bedienungsanleitung.
das Fernbedienungskabel darf nicht verkurzt oder verlangert werden !

Benutzen Sie abgeschirmte Kabel fir alle Audiowege (XLR-Steckverbinder). Achten Sie auf einwandfreie,
grof¥flachige, korrosionsbestandige Verbindung der Abschirmung zum entsprechenden Steckergehause. Eine nur
an einem Ende angeschlossene Kabelabschirmung kann als Empfangs-/Sende-Antenne wirken.

Verwenden Sie im System und in der Umgebung, in denen das Gerat eingesetzt wird, nur Komponenten (Anlagen,
Gerate), die ihrerseits die Anforderungen der oben erwahnten Standards erflllen.

Sehen Sie ein Erdungskonzept des System vor, das sowohl die Sicherheitsanforderungen, wie auch die EMV-
Belange berticksichtigt. Bei der Entscheidung zwischen stern- oder flachenférmiger bzw. kombinierter Erdung sind
Vor- und Nachteile gegeneinander abzuwagen.

Vermeiden Sie die Bildung von Stromschleifen oder vermindern Sie deren unerwiinschte Auswirkung, indem Sie
deren Flache moglichst klein halten (keine unnétig langen Leitungen) und den darin flieBenden Strom durch
einfligen z.B. einer Gleichtaktdrossel reduzieren.
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WARTUNG UND REPARATUR

SICHERHEIT

Eingriffe in das Gerat durfen nur von Fachpersonal unter Einhaltung der geltenden Vorschriften vorgenommen
werden.

Vor Entfernen von Gehauseteilen muss das Gerat ausgeschaltet und vom Netz getrennt werden.

Bei Wartungsarbeiten am gedffneten, unter Netzspannung stehenden Gerat darfen blanke Schaltungsteile und
metallene Halbleitergehduse weder direkt noch mit einem nichtisolierten Werkzeug berthrt werden.

Fir Wartung und Reparatur der sicherheitsrelevanten Teile des Gerdtes darf nur Ersatzmaterial nach
Herstellerspezifikation verwendet werden.

Fur Wartung und Reparatur sind Verlangerungskarten fir das Gerat als Zubehdr erhaltlich.

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG (ESD)

Integrierte Schaltkreise und andere Halbleiter sind empfindlich gegen elektrostatische Entladungen (ESD).
Unfachgerechte Behandlung von Baugruppen mit solchen Komponenten bei Wartung und Reparatur kann deren
technische Eigenschaften oder Lebensdauer beeintrachtigen oder zum Totalausfall fihren.

Folgende Regeln sind daher bei der Handhabung ESD-empfindlicher Komponenten zu beachten :

ESD-empfindliche Bauteile dirfen nur in daflr bestimmten und bezeichneten Verpackungen gelagert und
transportiert werden.

Unverpackte ESD-empfindliche Komponenten dirfen nur in den dafir eingerichteten Schutzzonen (EPA, z.B.
Gebiet fur Feldservice, Reparatur- oder Serviceplatz) gehandhabt und nur von Personen berihrt werden, die mit
dem Massepotential des Reparatur- oder Serviceplatzes verbunden sind. Das gewartete oder reparierte Gerat wie
auch Werkzeuge, Hilfsmittel, EPA-taugliche (elektrisch halb-leitende) Arbeits, Ablage- und Bodenmatten missen
ebenfalls mit metallischen Oberflachen (Schock-Entladungsgefahr) in Verbindung stehen.

Um undefinierte transiente Beanspruchung der Komponenten und deren eventuelle Beschadigungen durch
unerlaubte Spannung oder Ausgleichstréme zu vermeiden, dirfen elektrische Verbindungen nur am abgeschalteten
Gerat und nach dem Abbau eventueller Kondensatorladungen hergestellt oder getrennt werden.
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ZERTIFIZIERUNG

CE-KONFORMITATSERKLARUNG

FUNK TONSTUDIOTECHNIK
10997 Berlin

erklart in eigener Verantwortung, dass das Produkt
AUDIO-MONITORSYSTEM AMS-2c
entsprechend den Bestimmungen der EU-Richtlinien und deren Erganzungen

mit folgenden Normen Ubereinstimmt :

Sicherheit :
Schutzklasse 1, EN60950; 1992 + A1/A2; 1993
EMV :
EN55103-1 EN55103-2

Bewertungskriterium B elektromagnetische Umgebung E4

Berlin, 4.06.2015

Th. Funk, Inhaber

FUNK TONSTUDIOTECHNIK GERMANY 10997 BERLIN PFUELSTRASSE 1a @& (030) 38106174 (030) 6123449

INFOS > www.funk-tonstudiotechnik.de
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http://www.funk-tonstudiotechnik.de
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