MTX-MONITOR.V3b-1 Technische Daten

wenn nicht anders angegeben von sym. Eingang auf sym. Monitorausgang gemessen bei 10 kQ2 Last, Verstarkung 0 dB und + 6 dBu
Arbeitspegel bzw. 0 dBu an Cinch-Eingangen. Werte in ( ) Klammern bei + 18 dBu (+12 dBu an Cinch-Eingang) Arbeitspegel gemessen

max. Eingangspegel :...........c.ccooiiii +24,0 dBu sym. , +18,0 dBu asym. Eingange (max. +24,0 dBu einstellbar**)

Eingangsimpedanz: ... .. 20 kQ symmetrisch (XLR) 2 MQ asymmetrisch (Cinch)
Gleichtaktunterdriickung sym. Eingéange 1 kHz/10 kHz : ...... > 60 dB/60 dB (typ. > 70 dB)

max. Ausgangspegel sym. Ausgange und METER OUT.:...... + 24,5 dBu an 10 kQ sym. Ausgange +24,0 dBu an 10 kQ asym. Ausgange
max. Ausgangspegel asymmetrische Ausgange: ................. + 18,0 dBu an 10 kQ (max. +24,0 dBu einstellbar**)

Ausgangsimpedanz Monitor 1 (XLR): ............ccociiniiininnnnn. <25Q

Ausgangsimpedanz Monitor 2 und Meter Out (Cinch):......... <1Q

Symmetrie der Ausgangsspannung :...........ccccceeriieeeniiieenns 2 55 dB/1 kHz =55 dB/10 kHz

Symmetrie der Ausgangsimpedanz : .................cccceeiiiiiennn 260 dB/1 kHz =60 dB/10 kHz

max. Last an sym. und asymmetrischen Ausgéngen:........... 600 Q bei +24 dBu / 300 Q bei + 21,5 dBu

FreqUeNZgang:........c.cccooouviiiiie e 2 Hz..60 kHz +£+0,01dB 1 Hz..500 kHz +0,1dB 0,25 Hz...1,4 MHz + 3 dB
GrofRsignalbandbreite: ... 1Hz...100 kHz <+ 0,2dB

Phasengang absolut: ...............ccccooiiiiiiii 20Hz 20kHz <+1,5°

Phasengang relativ links <>rechts :...............cccoooiiin 20Hz ..20 kHz <+ 0,1°

nichtlineare harmonische Verzerrungen (THD) : ................... 1 kHz < 0,00012 % typ. <0,0001 % (1 kHz < 0,0004 %)

nichtlineare harm. Verzerrungen + Noise (THD+N) : ............. 1 kHz < 0,00055 % 10 kHz <0,0011 % (1 kHz <0,00045 % 10 kHz < 0,0020 %)*
Differenztonverzerrungen 10,5 kHz Differenz1 kHz:......... < 0,00004 % (< 0,0005 %)

<0,0008 % (< 0,005 %)
1kHz >125dB  10kHz >110dB
1kHz >110dB  10kHz > 100 dB

max. Verstarkung Eingang > Ausgang: ...............cccccevveeennnn. + 6 dB (zuséatzlich +6 dB von asym. Eingang auf sym. Ausgang)
Verstarkungsabweichung Eingang/Eingang: ........................ <+0,02dB

Verstarkungsabweichung Ausgang/Ausgang typ: ............... <+0,03dB

Balance Regelbereich: ... + 6 dB (13 Stufen)

Balance Schrittweite: .................cccoii 1,0dB £<0,2dB (typ. + 0,05dB)

Pegelsteller Regelbereich: ..............c.cccoiiiiii +6dB...-105dB

Pegelsteller Gleichlauf links < > rechts (+6..-60 dB):........... <+0,1dB typ.<+0,05dB

Pegelstellerauflosung Arbeitsbereich (+6..-40 dB): .............. 0,5 dB (intern 0,125 dB)

Fremdspannung....... MONITOR-OUT sym. unbewertet : ........ -100,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff. Uber Cinch-Eingang -101,0 dBu
Storspannung......... MONITOR-OUT sym. bewertet : ............ -102,5 dBu A-Bewertung eff Uber Cinch-Eingang -103,5 dBu
Gerauschspannung MONITOR-OUT sym. bewertet : ............ -89,0 dBu CCIR 468-3 gp Uber Cinch-Eingang - 90,0 dBu
Fremdspannung -109,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff. Uber Cinch-Eingang -111,5dBu
Storspannung......... -111.5 dBu A-Bewertung eff Uber Cinch-Eingang - 114,0dBu
Gerauschspannung RECORD-OUT bewertet : -98,0 dBu CCIR 468-3 gp Uber Cinch-Eingang - 100,5 dBu
Fremdspannung -104,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff. Uber Cinch-Eingang -105,0 dBu
Gerauschspannung METER-OUT/DIREKT OUT bewertet :.... -93,0 dBu CCIR 468 gp Uber Cinch-Eingang - 97,5 dBu
Dynamik................... MONITOR-OUT sym. :......ccccevrnieeeinnnn. 124,0 dB CCIR eff. unbewertet Uber Cinch-Eingang 125,0 dB
Dynamik................... MONITOR-OUT Sym. © ......ccceevrureeeinnnn. 126,5 dB A-Bewertung eff Uber Cinch-Eingang 127,5dB
Dynamik.................. RECORD-OUT : .....oooiiieeee e 127,0 dB CCIR eff. unbewertet Uber Cinch-Eingang 129,5 dB
Dynamik................... RECORD-OUT : ......oooviiieiiiieniee e 129,5 dB A-Bewertung eff. Uber Cinch-Eingang 132,0 dB
Schaltschwelle Clip-Anzeige: ............ccccccevvviiiieee e + 23,5 dBu sym. Ein- und Ausgange +17,5 (23,5**) dBu asym. Eingange
KOPFHORERVERSTARKER

max. Ausgangsleistung: ................ccooociiiiiiii 2 x 600 mW an 150 Q (THD < 0,1%)

Ausgangsspannung unter Last: .. +23.5 dBu/600 Q + 23.0 dBu/300 Q +22 dBu/150 Q -14,5 dBu/60 Q
Ausgangsimpedanz:...............ooouiiiiiiiiii i <5Q

max. kapazitive Belastung: ................cccooiii 47 nF

Ausgangsspannung unter Last: ..................ccccooiiiii. + 23,5 dBu/600 Q + 23,0 dBu/300 Q + 22 dBu/150 Q + 14,5 dBu/60 Q
nichtlineare Verzerrungen (THD): (400 Hz..80 kHz): .............. Ua+20dBu 1kHz <0,0010 % 10 kHz =< 0,0020 % an 150 Q
FreqUeNzgang @ ...t 20 Hz ...20 kHz < +/- 0,05 dB

Gerauschspannung CCIR 468 gp (Gain = 0,0 dB) :................. <-90,0 dBu

Fremdspannung 20 Hz..20 kHz eff. (Gain=0,0dB) : .............. <-98,0 dBu

MTX MONITOR.V3b Stromversorgung :...............ccccceeueeennn. 230V /50..60 Hz (115V / 60 Hz kurzfristig lieferbar)
Leistungsaufnahme typ.:.............ccoooiiiiiiiiii 1MW

Leistungsaufnahme max.:..............occcoeiiiiiniiiiiie e, 19 W (inkl. Remote und digitalem Router AMS-2 DAR bzw. PAS-8)
SchutzKIasse:..........c.oooiiiiiiiiii 1

Abmessungen Hauptgerat: ... 19 Zoll/1HE 483 x 44 x 250mm Gewicht: 3,7 kg Gehause/Front : 7035 oder schw.
Abmessungen Fernbedienung: ..............c.ccccoiiiiiiiiinenn. 150 x 195 x 50mm  Gewicht: 0,6 kg ABS-Kunststoff Farbe : RAL 7035
Garantie:..........oouiiiiii e 3 Jahre auf Arbeitszeit und Material

* Messbandbreite bei 1 kHz Messfrequenz : 20 Hz..20 kHz, bei 10 kHz Messfrequenz : 20Hz..80 kHz
** bei Abgleich der asymmetrischen Ein- oder Ausgénge im Gerat fiir Leitungspegel von + 6 dBu.

Alle Ein- und Ausgénge kénnen ohne Beeintrachtigung der technischen Daten auch asymmetrisch betrieben werden. Im Gegensatz zu (iblichen Ver-
starkerschaltungen andert sich die Aussteuerungsreserve dadurch nicht! Die Ausgangspegel-Differenz zwischen symmetrischer und unsymmetrischer
Beschaltung betragt : < 0.1 dB. Alle Ausgange sind kurzschlussfest.
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MTX-MONITOR.V3b-1 TV Technische Daten

wenn nicht anders angegeben am sym. MONITOR -AUSGANG gemessen bei 10 kQ2 Last, Verstarkung 0 dB und + 6 dBu Arbeitspegel an sym.
Eingang. Werte in () Klammern bei + 18 dBu Arbeitspegel gemessen

max. Eingangspegel :@.............ccoooiiiiii + 24,0 dBu XLR-Eingdnge  +24,0 dBu Cinch-Eingange (bei THD < 0,1%)
Eingangsimpedanz :................ccccooiiiiiiii 20 kQ symmetrisch (XLR) 2 MQ asymmetrisch (Cinch)
Gleichtaktunterdriickung sym. Eingédnge 1 kHz/10 kHz : ...... > 60 dB/60 dB (typ. > 70 dB)

max. Ausgangspegel sym. Ausgange : ..............ccccceeereeeennnnn. + 24,5 dBu an 10 kQ

max. Ausgangspegel asymmetrische Ausgéange : ................ + 24,0 dBu an 10 kQ

Ausgangsimpedanz Monitor 1 (XLR): ...............ccoceeviininnnn. <25Q

Ausgangsimpedanz Monitor 2 und Meter (Cinch):................ <1Q

Symmetrie der Ausgangsspannung :. e > 55 dB/1 kHz =55 dB/10 kHz

Symmetrie der Ausgangsimpedanz : .................ccccoeeiiiees > 60 dB/1 kHz =60 dB/10 kHz

max. Last sym. und asymmetrische Monitor-Ausgénge:...... 600 Q bei +24,0 dBu / 300 Q bei + 21,5 dBu

FreqUeNzgang @ ... 2 Hz...60 kHz + 0,01 dB 1 Hz...500 kHz + 0,1 dB 0,25 Hz...1,4 MHz + 3 dB
GrofBsignalbandbreite : ... 1Hz...100 kHz <+0,2dB

Phasengang absolut : ...............ocooiii 20Hz 20kHz <+1,5°

Phasengang relativ links <>rechts :................c.ccocccis 20Hz ..20 kHz <+0,1°

nichtlineare harmonische Verzerrungen (THD) : .................. 1kHz <0,00012 % typ. <0,0001 % (1 kHz < 0,0004 %)

nichtlineare harmonische Verzerrungen + Noise (THD+N) :. 1 kHz <0,00055 % 10 kHz < 0,0011 % (1 kHz < 0,00045 % 10 kHz < 0,0020 %) *
Differenztonverzerrungen 10,5 kHz Differenz 1 kHz:........ < 0,00004 % (< 0,0005 %)

Intermodulation 60 Hz/8 kHz u. Pegelverhéltnis 4:1: ........... <0,0008 % (< 0,005 %)

Ubersprechdampfung Eingang/Eingang : ...............c............ 1kHz >125dB 10kHz >110dB

Ubersprechdampfung links <>rechts :................cccccocoenn... 1kHz >110dB 10kHz > 100dB

max. Verstarkung Eingang > Ausgang : ........ +6,0dB
Verstarkungsabweichung Eingang links / Eingang rechts :. <+ 0,02 dB

Verstarkungsabweichung Ausgang/Ausgang typ : .............. <+0,02dB
Balance Regelbereich : ..., + 6 dB (13 Stufen)
Balance Schrittweite @ ...................ccooiii 1,0dB +£<0,2dB (typ. + 0,05dB)
Pegelsteller Regelbereich :..............ccccooiiiie +6dB...-105dB
Pegelsteller Gleichlauf links <> rechts (+6..-60 dB) :.......... <+0,1dB typ.<%0,05dB
Pegelstellerauflosung Arbeitsbereich (+6..-40 dB) : .............. 0,5 dB (intern 0,125 dB)
Fremdspannung....... MONITOR-OUT sym. unbewertet : ........ -100,0 dBu 20 Hz..20 kHz eff. Uber Cinch-Eingang -101,0 dBu
Storspannung......... MONITOR-OUT sym. bewertet : ............ -102,5 dBu A-Bewertung eff Uber Cinch-Eingang -103,7 dBu
Gerauschspannung MONITOR-OUT sym. bewertet : ............ -89,0 dBu CCIR 468-3 qp Uber Cinch-Eingang - 90,5 dBu
Fremdspannung ..... RECORD-OUT unbewertet :.................... -104,3 dBu 20 Hz..20 kHz eff. Uber Cinch-Eingang -109,7 dBu
Storspannung......... RECORD-OUT bewertet :.............cccueee. -107,0 dBu A-Bewertung eff Uber Cinch-Eingang -112,5 dBu
Gerauschspannung RECORD-OUT bewertet :............ccc....... -93,12 dBu CCIR 468-3 gp Uber Cinch-Eingang - 98,6 dBu
Fremdspannung ..... METER-OUT/DIREKT OUT unbewertet :  -104,3 dBu 20 Hz..20 kHz eff. Uber Cinch-Eingang -109,7 dBu
Gerauschspannung METER-OUT/DIREKT OUT bewertet :.... -93,2 dBu CCIR 468 gp Uber Cinch-Eingang - 98,6 dBu
Dynamik................... MONITOR-OUT sym. :.......cccccevuieeeinnnn. 124,0 dB CCIR eff. unbewertet Uiber Cinch-Eingang 125,0 dB
Dynamik... ...MONITOR-OUT sym. :.... 126,5 dB A-Bewertung eff Uiber Cinch-Eingang 127,5dB
Dynamik................... RECORD-OUT : ......oooiiiieiiieeeiee e, 128,0 dB CCIR eff. unbewertet Uiber Cinch-Eingang 133,2dB
Dynamik................... RECORD-OUT : ......oooiiiieiiieeeiee e, 131,0 dB A-Bewertung eff. Uiber Cinch-Eingang 136,5dB
Schaltschwelle Clip-Anzeige im Monitorweg : ...................... + 23,5 dBu
KOPFHORERVERSTARKER
max. Ausgangspegel :.........ccccoiiiiiiiiiii e + 24,0 dBu
max. Ausgangsleistung : ...............ccocooiiiiii 2 x 600 mW an 150 Q (THD < 0,1%)
Ausgangsimpedanz :..............oooouiiiiiiiii i <5Q
max. kapazitive Belastung :...............cccooii 47 nF
Ausgangsspannung unter Last @ ...................cooii. + 23,5 dBu/600 Q + 23,0 dBu/300Q + 22,0 dBu/150 Q + 14,5 dBu/60 Q
nichtlineare Verzerrungen (THD): (400 Hz..80 kHz) : ............. Ua+20dBu 1kHz <0,0010 % 10 kHz < 0,0020 % an 150 Q
20 Hz ...20 kHz <+ 0,05dB

: <-90,0 dBu
Fremdspannung 20 Hz..20 kHz eff. (Gain=0,0dB) : .............. <-98,0 dBu
StromMVErsSOrgUNG I ......cooiiviiiiiiiieiiie e 230V /50..60 Hz (115V / 60 Hz kurzfristig lieferbar)
Leistungsaufnahme typ.:.............ccooiiiiin 1MW
Leistungsaufnahme max.:............ccocoeiiiiiiniiii e, 19 W (inkl. Fernbedienung und digitalem Router AMS-2 DAR bzw. PAS-8)
SchutzKIasse : ...........ccoiiiiiiiiiii e 1
Abmessungen Hauptgerat :...............cccccoiiiiiiiiniiec e, 19 Zoll/1HE 483 x 44 x 250mm Gewicht: 3,7 kg Gehéause/Front : 7035 oder schw.
Abmessungen Fernbedienung : ............ccccooiiiiiiiiinnnn. 150 x 195 x 50mm  Gewicht: 0,6 kg ABS-Kunststoff Farbe : RAL 7035
Garantie ... 3 Jahre auf Arbeitszeit und Material

* Messbandbreite bei 1 kHz Messfrequenz : 20 Hz..20 kHz, bei 10 kHz Messfrequenz : 20 Hz..80 kHz

Alle Ein- und Ausgange kénnen ohne Beeintrachtigung der technischen Daten auch asymmetrisch betrieben werden. Im Gegensatz zu Ublichen
Verstarkerschaltungen andert sich die Aussteuerungsreserve dadurch nicht! Die Ausgangspegel-Differenz zwischen symmetrischer und unsym-
metrischer Beschaltung betragt : < 0.1 dB. Alle Ausgange sind kurzschlussfest.
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